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PYTANIA EGZAMINACYJNE DYPLOMOWE

Stopier studidw: magisterskie

Kierunek: Mechatronika

1. Zasady wariacyjne mechaniki.

2. Drgania swobodne jednowymiarowych uktadéwgéych.

3. Zatozenia teorii ptyt cienkich.

4. Funkcja petzania odksztatcefunkcja relaksacji napgen (dla wybranego modelu
dynamicznego).

5. Transformaty catkowe Laplace’a i Fouriera.

6. Pogcie transmitancji uktadu dynamicznego.

7. Pogcie stabilndci uktadu automatycznej regulaciji.

8. Zasadnicze koncepcje poélgp Concurrent Engineering.

9. Funkcje systeméw CAD (Computer Aided Design), CAEorfiputer Aided
Engineering), PLM (Product Lifecycle Management)DMP (Product Data
Management).

10. Materiaty inteligentne w aplikacjachagnierskich.

11. Przektadnie o ditych przetaeniach — planetarne, falowe.

12. Budowa reaktorow katalitycznych.

13. Metody regeneraciji filtrow cgstek statych.

14. Zagadnienie nieliniowe MES.

15.  Stany krytyczne uktaddéw wirggych.

16. Tioczacy i sscy model produkcji (scharakteryzo®a

17. Model Scheer'a komputerowo zintegrowanego wytaaia.

18. Relacyjne bazy danych.

19. Schemat i zasada dziatania algorytmu genetycznego.

20.  Struktura i zasada dziatania sztucznego neurormiSaacznej sieci neuronowe;j.

21. Wykorzystanie danych w procesie nadzorowanego UgZseci neuronowej.

22. Porownanie regulatorow P i PI.

23. System rozproszony komputera poktadowego — omioma podstawie dowolnie
wybranego obiektu mobilnego.

24. Sieci komunikacyjne stosowane w pojazdach i maszynaoboczych oraz
podstawowe protokoty komunikacyjne.

25. Metody wyznaczania nastaw regulatoréw.

26. Analiza przeptywu energii i mocy w maszynie robgazaagdem hydrokinetycznym.

27. Analiza przeptywu energii i mocy w maszynie robgazeagdem hydrostatycznym.

28. Analiza przeptywu energii i mocy w maszynie robgzeagdem hybrydowym.

29. Problem stabilngci i stabilizacji ukladéw dynamicznych.

30. Proces szacowania parametrow niezawécnavych uktadow mechanicznych.

31. Analiza bezpieczestwa pracy maszyny roboczej.

32. Przetworniki pomiarowe stosowane w diagnostyce yrasz

33.  Struktura i zasada dziatania systemu wnioskowarl@gice rozmytej.

34. Zastosowanie logiki rozmytej w procesach sterowania
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Przetworniki sygnatu pomiarowego do pozycjonowamaicgnika koparki.

Typowe funkcje realizowane przez system kontraliagnostyki uktadu nagplowego
wspotczesnej koparki jednonaczyniowe;.

Metody energetyczne — przykiad zastosowania docodntiia przemieszciaeoraz
rozwigzywania uktadow statycznie niewyznaczalnych.

Idea sterowania LS (load sensing) w maszynach gdeap hydrostatycznym.

Zasada dziatania czujnika radarowego.

Zasada dziatania czujnika ultrad ¢kowego.

Zasada dziatania czujnika lidarowego.

Okreslenie obszaru projektowego na pltaszgrg ,S’ dla systemu sterowania
okreslonego w dziedzinie czasu.

Struktury danych zywane do reprezentacji obrazéw cyfrowych.

Filtry kontekstowe wykorzystywane w przetwarzanimazow cyfrowych.

Metody detekcji krawdzi obiektéw na obrazach cyfrowych.

Systemy regulacji ptizgu kot samochodu.

Sygnaty wejciowe wykorzystywane w sterowaniu pgadktadu stabilizacji toru jazdy
samochodu (ESP).

Systemy ostrzegania kierowcy przed kalizj

Zasada dziatania ukladu wspomagania nagtego hana(BAS).

Metody diagnozowania silnikow spalinowych.



