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1. Cele ¢wiczenia

Glownym celem niniejszego ¢wiczenia jest:
» przeprowadzenie procesu identyfikacji zbiornika powietrza poprzez wyznaczenie jego
odpowiedzi na wymuszenie skokowe,
* zdobycie umiejetnosci w zakresie aproksymacji danych doswiadczalnych.

2. Wstep

Badanym w formie symulatora online (rys. 1) obiektem jest zbiornik (1). Powietrze z
otoczenia pompowane jest do zbiornika przez mala sprezarke tlokowa (2). Powietrze moze
wydostawac sie ze zbiornika poprzez regulowany zawér (3). Ze wzgledow bezpieczenstwa zawor
ten nie moze by¢ calkowicie zamkniety. NadciSnienie w zbiorniku mierzone jest za pomoca
wskaznika zegarowego (4) oraz elektronicznego czujnika ci$nienia (5). Uklad sterowania sprezarki
(6) generuje sygnat napieciowy typu PWM zasilajacy silnik sprezarki.

Dla badanego uktadu okreslono nastepujace sygnaty:
* sygnal wejSciowy — sygnat sterowania sprezarka ttokowa (0-100%),
* sygnal wejSciowy — poziom otwarcia zaworu wylotowego (10-100%),
* sygnal wyjsciowy — cisnienie powietrza w zbiorniku (w barach).

Jest on zatem obiektem o dwoch wejsciach i jednym wyjsciu (TISO — ang. two inputs, one output).
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Rys. 1. Widok okna symulatora online do badania zbiornika cisnieniowego
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3. Powtodrzenie informacji

W ramach przygotowania do ¢wiczenia Student powinien powtérzy¢ informacje z wyktadu
lub ¢wiczen na temat podstawowych obiektow automatyki w zakresie ich transmitancji
operatorowych  oraz  odpowiedzi na  wymuszenie skokowe (bez  charakterystyk
czestotliwosciowych).

4. Przebieg ¢wiczenia

Po zapoznaniu sie z niniejszq instrukcja Studenci przystepuja do odrabiania ¢wiczenia
indywidualnie w ustalonym terminie na dedykowanej stronie internetowej, ktora stanowi zaréwno
platforme do sterownia i obserwacji symulatora stanowiska jak réwniez miejsce opracowywania
sprawozdania.

Glowne etapy ¢wiczenia:
a) sprawdzeni przygotowania do ¢wiczenia;
b) omoéwienie spraw technicznych zwigzanych z aproksymacja;
c) zapoznanie z funkcjonowanie interfejsu graficznego symulatora;
d) uzyskanie odpowiedzi uktadu na wymuszenia skokowe dla zadanych nastawow;
e) aproksymacja charakterystyk czasowych odpowiedzi ukladu na wymuszenia skokowe

i wyznaczenie parametrow obiektu;

f) podsumowanie wynikow dotyczacych identyfikacji obiektu;
g) wnioski koficowe;

h) wydruk sprawozdania do PDF i przestanie do oceny.
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