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Lp. | Imi¢ inazwisko: Studia
O: opiekun naukowy Temat pracy dyplomowe;j Specjalnos¢ D/z
P: prowadzacego Inz./
K: konsultanta Mgr
1 P: mgr. D. Dabrowski Identyfikacja oporéw urabiania na stanowisku automatycznie sterowanej koparki podsigbiernej. | MiBM inz.
2 P: mgr. D. Dgbrowski Analiza kinematyki i dynamiki osprzetu roboczego koparki z wykorzystaniem programu Solid MiBM inz.
Works
3 P: mgr. D. Dgbrowski Logistyka magazynu wysokiego sktadowania — uruchomienie stanowiska magazynu MiBM inz.
modelowego.
4 P: mgr. D. Dabrowski Systemy nadzoru skarpowania dla koparki podsi¢bierne;. MiBM inZ.
5 P: mgr. D. Dabrowski Logistyka maszyn do rob6t ziemnych — system komputera nadrz¢dnego zarzadzajacego praca MiBM inz.
zautomatyzowanej koparki podsigbierne;j.
6 P: mgr. D. Dgbrowski Badania optymalnej trajektorii urabiania dla automatycznie sterowanej koparki podsigbiernej MiBM inz..
7 P: mgr. D. Dgbrowski Systemy nadzoru skarpowania dla koparki podsigbiernej algorytm sterowania dla MiBM inz.
zautomatyzowanej koparki podsiebierne;j.
8 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt napgdu hydraulicznego zamiatarki uliczne;j. MiBM/MT inz.
uczelni
9 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt hydraulicznego uktadu napgdowego jazdy i osprzgtu roboczego tadowarki kotowej. MiBM/MT inz.
uczelni
10 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt hydraulicznego sterowania pluga $nieznego. MiBM/MT inz.
uczelni
11 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny napedu WOM do terenowego ciggnika kotowego MiBM/MT inz.
uczelni
12 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydraulicznego uktadu napedowego jazdy i osprzetu roboczego minitadowarki MiBM/MT inz..
uczelni kotowe;j.
13 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydraulicznego uktadu napgedowego mechanizmu obrotu koparki. MiBM/MT inz.
uczelni
14 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydraulicznego uktadu napedowego mechanizmu jazdy koparki ggsienicowe;. MiBM/MT inz.
uczelni
15 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydrostatycznego uktadu napedu jazdy kombajnu zbozowego MiBM/MT inz.
uczelni
16 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt mechanizmu wywrotu pojemnikéw $mieciarki samochodowe;j MiBM/MT inz.
uczelni
17 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydrostatycznego uktadu napedu jazdy kombajnu zbozowego MiBM/MT inz
uczelni
18 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt mechanizmu wywrotu pojemnikéw §mieciarki samochodowe;j MiBM/MT inz.
uczelni
19 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydrostatycznego uktadu napedu wielozadaniowego nosnika osprzetu z MiBM/MT inz.
uczelni napedem na 4 kota
20 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydrostatycznego uktadu napedu urzadzenia hakowego do przewozu MiBM/MT inz..
uczelni konteneréw komunalnych
21 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydraulicznego uktadu napedowego kotowej tadowarki przegubowe;] MiBM/MT inz.
uczelni
22 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza i projekt wstgpny hydrostatycznego uktadu napedu obrotu i wysuwu drabiny wozu MiBM/MT mgr
uczelni strazackiego
23 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza i projekt wstgpny hydrostatycznego uktadu poziomowania pojazdu specjalnego MiBM/MT mgr
uczelni
24 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza uktadu napgdowego tadowarki £.-050 i jego modernizacja MiBM/MT mgr
uczelni
25 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza istniejacego i modernizacja uktadu napedowego kotowego ciagnika rolniczego o MiBM/MT mgr
uczelni mocy silnika 50 — 80 kW
26 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza i projekt wstepny hydraulicznego uktadu napgdowego tratu rozminowujacego MiBM/MT mgr
uczelni
27 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt wstepny hydrostatycznego uktadu napgdowego zamiatarki uliczne;j MiBM/MT mgr
uczelni
28 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza 1 projekt wstepny uktadu napedowego ciagnika kotowego z napedem na 4 kota o MiBM/MT mgr
uczelni mocy silnika 60 — 110 kW
29 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt uktadu hydraulicznego do ciagnika kotowego z centralng pompg o zmiennej MiBM/MT mgr
uczelni wydajnosci sterowang przez dlawienie
30 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Projekt uktadu hydraulicznego do ciagnika kotowego z centralng pompg o zmiennej MiBM/MT mgr
uczelni wydajnosci sterowang przez dtawienie
31 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza uktadéw napedowych stosowanych w terenowych ciggnikach kotowych MiBM/MT mgr
uczelni
32 P: dr hab. Z. Zebrowski, prof. Analiza pracy koparki i projekt wstepny hydraulicznego uktadu napgdu osprzgtu roboczego | MiBM/MT mgr
uczelni
33 P: dr. P. Cigzkowski Wstepny projekt uktadarki do poboczy MiBM inz.
34 P: dr. P. Ciezkowski Wstepny projekt maszyny do wybierania i transportu zanieczyszczonej podsypki MiBM inz.
35 P: dr. P. Ciezkowski Wstepny projekt kruszarki na podwoziu gasienicowym MiBM inz.
36 | P:dr. P. Cigzkowski Wstepny projekt mobilnej kruszarki udarowe;j MiBM inz.




37 | P:dr. P. Cigzkowski Wstepny projekt robota do inspekcji przewoddow infrastruktury komunalnej o $rednicy do @800 MiBM inz.
mm
38 | P:dr. P. Cigzkowski Projekt wstepny maszyny modutowej do mechanicznego urabiania i przer6bki surowcoéw MiBM Mgr
skalnych
39 | P:dr. P. Cigzkowski Wstepny projekt autonomicznej glebogryzarki MiBM Mgr
40 | P: dr. P. Cigzkowski Wstepny projekt maszyny z osprz¢tem koparkowym do drazenia tuneli MiBM Mgr
41 | P: dr P. Gomolinski Adaptacja konstrukcyjna stanowiska operatora maszyny roboczej / ciggnika rolniczego dla osoby MiBM inz.
niepetnosprawnej ruchowo
42 | P: dr P. Gomolinski Projekt kabiny ciggnika rolniczego MiBM inz.
43 | P: dr P. Gomolinski Projekt stanowiska do prostowania nadwozi/ram samochodowych MiBM inz.
44 | P: dr P. Gomolinski Projekt urzadzenia do kompresji i paczkowania odpadéw surowcowych MiBM inz.
45 P: dr P. Gomolinski Projekt sktadanego roweru miejskiego MiBM inz.
46 P: dr P. Gomolinski Koncepcja/projekt zautomatyzowanego parkingu wielopoziomowego MiBM/MT |inz./mgr
47 P: dr P. Gomolinski Projekt stanowiska do demontazu pojazdéw wycofanych z eksploatacji MiBM inz.
48 P: dr P. Gomolinski Projekt zespotu dozowania sktadnikéw mieszanki dla mobilnej wytworni betonu MiBM inz./mgr
49 P: dr P. Gomolinski Projekt stanowiska odbioru gotowej mieszanki dla mobilnej wytwérni betonu MiBM inz./mgr
50 P: dr P. Gomolinski Projekt urzadzenia dozujaco-wazacego do materiatéw sypkich MiBM/MTR | inz.
51 P: dr P. Gomolinski Projekt elektronicznie sterowanego zespotu osuszajacego kruszywo dla mobilnej wytworni betonu MiBM/MTR | inz.
52 P: dr P. Gomolinski Projekt maszyny / osprzgtu maszyny do specjalistycznych robot ziemnych/rolniczych MiBM/MTR | inz./mgr
53 P: dr P. Gomolinski Projekt wstepny egzoszkieletu wspomagajacego mobilnos¢ osoby z dysfunkcja konczyn dolnych MiBM/MTR | inz./mgr
54 P: dr P. Gomolinski Projekt stanowiska do ¢wiczen rehabilitacyjnych konczyn gérnych/dolnych MiBM/MTR Inz.
55 P: dr P. Gomolinski Projekt zautomatyzowanego wdzka transportowego MiBM/MTR | inz./mgr
56 P: dr P. Gomolinski Projekt mechanizmu zasypowego dla pojazdu zbierajacego odpady MiBM/MTR | inz./mgr
57 P: dr P. Gomolinski Projekt uktadu napgdowego osprzetu zamiatarki ulicznej MiBM/MTR | inz
58 P: dr J. KuSmierczyk Model stanowiska laboratoryjnego do badania uktadéw hydraulicznych sterowanych w sieci MiBM inz.
CAN - analiza kinematyczna i wytrzymatosciowa
59 P: dr J. Ku$mierczyk Uktad automatycznego sterowania potozeniem tloczyska cylindra hydraulicznego z regulatorem | MiBM inz.
typu P
60 P: dr J. Kusmierczyk Analiza kinetostatyczna koparki hydrauliczne;j MiBM inz.
61 P: dr J. KuSmierczyk Analiza zmian obcigzenia wysiegnika koparki podsiebiernej podczas procesu urabiania osrodka | MiBM inz.
gruntowego
62 P: dr J. Ku$mierczyk Analiza zmian obcigzenia ramienia koparki podsigbiernej podczas urabiania osrodka gruntowego | MiBM inz.
63 P: dr J. KuSmierczyk Projekt mechanizmu i napedu obrotu koparki hydraulicznej MiBM Mgr
64 P: dr J. KuSmierczyk Model i obliczenia rozdzielacza proporcjonalnego MiBM Mgr
65 P: dr J. Ku$mierczyk Elektrownia wiatrowa - obcigzenia wynikajace z naporu wiatru MiBM Mgr
66 P: dr A. Jankowiak Analiza zachowan dynamicznych suwnicy bramowej wywotanych pracg mechanizméw jazdy MiBM, inz./mgr
MTR
67 P: dr A. Jankowiak Modernizacja stanowiska do badan skrecania profili cienko$ciennych MiBM inz./mgr
68 P: dr A. Jankowiak Projekt wstepny zurawia przetadunkowego MiBM INZ.
69 P: dr A. Jankowiak Projekt wstepny dwudzwigarowej suwnicy MiBM INZ.
70 P: dr A. Jankowiak Stanowiskowe badania eksploatacyjne wciggnikéw tancuchowych MiBM, inz./mgr
MTR
71 P: dr A. Jankowiak Modernizacja stanowiska do badan skregcania profili cienkos$ciennych MiBM inz./mgr
72 P dr hab.W. Marowski, prof. Zarzadzanie wielopoziomowym parkingiem samochodowym z wykorzystaniem bazy danych MiBM Mgr
uczelni
73 P dr hab.W. Marowski, prof. Komputerowe wspomaganie zarzadzania pakietem maszyn MiBM Mgr
uczelni
74 P dr hab.W. Marowski, prof. Komputerowe wspomaganie zarzadzania zautomatyzowanym magazynem MiBM Mgr
uczelni
75 P: dr T. Mirostaw Projekt wstepny i model komputerowy zdalnie sterowanego mini-robota inspekcyjnego — MiBM Inz
rozpoznania.
76 P: dr T. Mirostaw Projekt wstepny i model komputerowy robota ratunkowego dla katastrof budowlanych MiBM Inz
77 P: dr T. Mirostaw Projekt wzmacniacza sity dtoni — $ciskanie: projekt wstepny, model komputerowy, projekt MiBM Mgr

techniczny, model fizyczny.(dla 2-ch oséb)




78 P: dr T. Mirostaw Oprogramowanie stanowiska badawczego robota przemystowego MiBM Mgr
79 P: dr T. Mirostaw Projekt wstepny i model czterokotowego robota o 3-ch stopniach swobody MiBM Mgr
(jazda w przéd-tyl, lewo-prawo, obrét wokot osi): projekt wstepny, model komputerowy, projekt
techniczny-wytyczne konstrukcyjne.
80 P: dr T. Mirostaw Projekt wstepny i opracowanie modelu komputerowego robota kroczacego MiBM Mgr
81 P: mgr A. Kopczynski Dob6r parametréw akumulatora energii dla pojazdu elektrycznego lub hybrydowego IPEiH inz
82 P: mgr A. Kopczynski Projekt Pakietu baterii dla pojazdu elektrycznego/hybrydowego IPEiH inz
83 P: mgr A. Kopczynski Dwuzrédlowy uktad akumulacji energii w pojezdzie IPEiH inz
84 P: mgr A. Kopczynski Dob6r parametréw i koncepcja realizacji uktadu chtodzenia silnikéw elektrycznych w pojezdzie | IPEiH inz
85 P: mgr A. Kopczynski Rozdzial momentéw napedowych w wielosilnikowym napedzie pojazdu (projektowanie IPEiH inz
,.dyferencjatu elektromechanicznego”)
86 P: mgr A. Kopczynski Dobdr i koncepcja rozmieszczenia komponentéw napedu w pojezdzie IPEiH inz
elektrycznym/hybrydowym
87 P: mgr A. Kopczynski Analiza energetyczna napedow elektrycznych (lub wielozrédtowych) w pojazdach drogowych IPEiH inz
88 P: mgr A. Kopczynski Hamowanie odzyskowe w napedach pojazdéw drogowych IPEiH inz
89 P: mgr A. Kopczynski Strategia sterowania napgdem elektrycznym/hybrydowym samochodu w celu minimalizacji IPEiH inz
zuzycia energii
90 P: dr hab. K. Polakowski Superkondensatory w pojazdach hybrydowych IPEiH inz
91 P: dr hab. K. Polakowski Ogniwa fotowoltaiczne w technice motoryzacyjnej IPEiH inz
92 P: dr hab. K. Polakowski Uktady magazynowania energii w elektrycznych pojazdach samochodowych IPEiH inz
93 P: dr hab. K. Polakowski Tendencje rozwojowe pojazdow EV (elektrycznych i hybrydowych) IPEiH inz
94 P: mgr inz. P. Grabowsk Projekt wstepny dZzwigu ciernego pasowego z napedem elektrycznym MiBM inz
95 P: dr. Z. Liu Analiza parametryczna napedu hybrydowego z bezwladnikiem dla samochodéw osobowych IPEiH inz.
96 P: dr. Z. Liu Energy Storage System for Photovoltaic Farm IPEiH inz.
97 P: dr. Z. Liu Electric Vehicle Equipped with Gearbox IPEiH inz.
98 P: dr. Y. Chang The influence of proper transmission ratio adjustment on the driving range of an electric bus IPEiH inz.
99 P: dr. Y. Chang The hybrid powertrain design for bus with roof-photovoltaics system and battery IPEiH inz.
100 | P:dr. Y. Chang Dobor parametréw elektrycznych napedu hybrydowego szeregowego IPEiH inz.
101 | P: dr A. Hajduga Dob6r paramentréw energetycznych napedu hybrydowego autobusu, poruszajacego si¢ w IPEiH inz.
warunkach rzeczywistych
102 | P: dr A. Hajduga The comparison of single and duble shaft hybrid drivers parameters influence on energy IPEiH inz
consumpion
103 | P: dr A. Hajduga Analiza wspotpracy silnika spalinowego z maszyng elektryczng wspoétpracujgca z bateria IPEiH inz
supercapacitoréw w napedzie hybrydowym “split-sectional” w czasie rozpedzania i hamowania
odzyskowego
104 | P: dr A. Hajduga Analiza i dobor profilu predkosci jazdy pojazdu elektrycznego poruszajgcego si¢ po zadane] IPEiH inz
trasie z uwzglednieniem kryterium maksymalizacji zasiegu
105 | P: dr A. Hajduga Dob6r parametréw sprzegta w napedzie hybrydowym taczacego silnik spalinowy z danym IPEiH inz
watem przektadni planetarne;j
106 | P: dr P. Piérkowsk Analiza pracy autobusu elektrycznego na podstawie doswiadczen Miejskich Zaktadow IPEiH inz
Autobusowych w Warszawie
107 | P: dr P. Piérkowsk Model symulacyjny uktadu napgdowego autobusu elektrycznego Solaris URBINO E18 IPEiH inz
108 | P: dr P. Piérkowsk Przeglad technologii oraz rozw6j konstrukcji wysokonapigciowych podwodnych ziacz IPEiH inz
elektrycznych
109 | P: prof.. J. Maciejewski Modernizacja uktadu prowadzenia suwaka prasy hydraulicznej MiBM Inz./mgr
110 | P: prof.. J. Maciejewski Analiza konstrukcyjna we¢zta kotwigcego zurawia wiezowego MiBM InZ./mgr
111 | P: prof.. J. Maciejewski Wstepny projekt podajnika drewna do zautoamtyzowanej tuparki MiBM Inz./mgr
112 | P: prof.. J. Maciejewski Wstepny projekt zabezpieczenia kabiny typu FOPS dla koparki Komatsu PC180 MiBM InZ./mgr
113 | P: prof.. J. Maciejewski Wspétpraca uktadu jezdnego z sypkim osrodkiem gruntowym MiBM InZ./mgr
114 | P: prof.. J. Maciejewski Projekt CAD kruszarki dwurozporowe;j MiBM Inz./mgr
115 | P: dr P. Krawczyk Modelowanie symulacyjne silnika spalinowego o tlokach swobodnych pracujgcego w cyklu Otta. | IPEiH inz.
116 | P: dr P. Krawczyk Wykorzystanie sztucznej sieci neuronowej w celu odwzorowania cykli jazdy w modelu IPEiH inz.
symulacyjnym pojazdu.
117 | P: dr P. Krawczyk Dob6r parametréw akumulatora trakcyjnego samochodu miejskiego z wykorzystaniem IPEiH inz.
algorytmu optymalizacyjnego.
118 | P: dr P. Krawczyk Dobér zespotu silnik spalinowy-generator samochodu poruszajgcego si¢ w cyklu WLTC z IPEiH inz.
wykorzystaniem algorytmu optymalizujgcego.
119 | P: dr P. Krawczyk Implementacja przetwornika pomiarowego pradu elektrycznego w obwodzie zasilajacym naped | IPEiH inz.

elektryczny.




120 | P: dr P. Krawczyk Analiza parametrOw pracy akumulatora trakcyjnego samochodu miejskiego dobranego z IPEiH MGR
wykorzystaniem algorytmu optymalizacyjnego

121 | P: dr P. Krawczyk Analiza wptywu strategii sterowania zespotem silnik-generator na parametry pracy elektrycznego | IPEiH MGR
uktadu napgdowego o zwigkszonym zasiegu jazdy.

122 | P: dr P. Krawczyk Wykorzystanie sztucznej sieci neuronowej w celu okreslania parametréw pracy uktadu IPEiH MGR
napedowego pojazdu elektrycznego.

123 | P: dr P.Roszczyk Sterowanie silnikiem indukcyjnym w napegdzie pojazdu elektrycznego IPEiH inz.

124 | P: dr P.Roszczyk Przeglad i analiza metod wyréwnania napi¢¢ na celach baterii elektrochemiczne;j IPEiH inz.

125 | P: dr P.Roszczyk Sterowanie silnikami BLDC w niezaleznym nape¢dzie k6t autobusu miejskiego IPEiH inz.




