Zalgcznik nr 2
do uchwaly Rady Wydziatu SIMR
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w sprawie zatwierdzenia zestawow
pytah na egzamin dyplomowy

PYTANIA EGZAMINACYJNE DYPLOMOWE

Stopier studiéw: magisterskie

Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn

1. Zasady wariacyjne mechaniki.

2. Wytezenie rury grubéciennej.

3. Drgania swobodne jednowymiarowych uktaddwgéych

4. Zatozenia teorii ptyt cienkich.

5. Funkcja petzania odksztaite funkcja relaksacji nagten (dla wybranego modelu
dynamicznego).

6. Transformaty catkowe Laplace’a i Fouriera.

7. Pogcie transmitancji uktadu dynamicznego.

8. Pogcie stabilnéci uktadu automatycznej regulaciji.

9. Zasadnicze koncepcje poélgp Concurrent Engineering.

10. Funkcje systeméw CAD (Computer Aided Design), CAEorputer Aided
Engineering), PLM (Product Lifecycle Management)DMP (Product Data
Management).

11. Materiaty inteligentne w aplikacjachagnierskich.

12. Wplyw budowy krystalicznej materiatu (jej defektéw)a jego makroskopowe
wiasciwosci mechaniczne.

13. Zadanie identyfikacji modelu dynamicznego w dziedziczasu i ogstotliwosci
(zdefiniow&).

14. Przekitadnie o diych przetaeniach — planetarne, falowe.

15. Zagadnienie nieliniowe MES.

16.  Stany krytyczne uktadow wirggych.

17. Tloczacy i sscy model produkcji (scharakteryzo®a

18. Model Scheer'a komputerowo zintegrowanego wytaaia.

19. Relacyjne bazy danych.

20. Schemat i zasada dziatania algorytmu genetycznego.

21. Struktura i zasada dziatania sztucznego neuroraiSaaczne] sieci neuronowej.

22.  Obcigzenie rownowane przy projektowaniu zespotéw uktadu sdpwego pojazdu.

23. Mechanizmy ranicowe o zwgkszonym tarciu (zasada obligzecharakterystyki).

24.  Przektadnie planetarne w automatycznych skrzynigetow pojazddw.

25. Torgue vectoring (zasada dziatania).

26. Rodzaje uszkodzekét zgbatych w uktadach ngdowych pojazdow.

27. Ustalone i nieustalone przewodzenie ciepta i opt®uje podstawowe prawa.

28. Budowa reaktorow katalitycznych.

29. Metody regeneraciji filtrow egtek statych.

30. Systemy regulacji ptizgu k6t samochodu.

31. Sygnaty wejciowe wykorzystywane w sterowaniu pgadktadu stabilizacji toru jazdy

samochodu (ESP).
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Systemy ostrzegania kierowcy przed kalizj

Zasada dziatania uktadu wspomagania nagtego hana{BAS).

Materiaty na konstrukcje soe — charakterystyki zenzeniowe, krzywa Wohlera.
Przyczyny i rodzaje degradacji konstrukcjgngch.

Poréwnanie regulatorow P i PI.

Zagadnienie lepl&zi czynnika roboczego w uktadach gdpwych.

Analiza przeptywu energii i mocy w maszynie robgzaagdem hydrokinetycznym.
Analiza przeptywu energii i mocy w maszynie robgzeagdem hydrostatycznym.
Analizy przeptywu energii i mocy w maszynie robgze@agdem hybrydowym.
Dobor elementéw ngplowych maszyny roboczej z osgiem wielocztonowym.
Proces szacowania parametrow niezawédonavych uktadow mechanicznych.
Wiasciwosci mechaniczne materiatdow kompozytowych.

Struktury hybrydowych uktadéw nagowych jazdy.

Opory ruchu wysignika koparki lunzurawia, pochylanego w ptaszcnye pionowe.
Idea sterowania LS (load sensing) w maszynach gdeap hydrostatycznym.
Rodzaje i charakterystyki pomp i silnikow hydraahgch.

Symulatory jazdy samochodem — gibwne moduty syrmowai ich funkcje, rodzaje
symulatorow.

Metody oceny skuteczio uktadu hamulcowego w warunkach badaakcyjnych
(homologacyjnych).

Kryteria oceny struktury rimej nadwozia pojazdu.



