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PYTANIA EGZAMINACYJNE DYPLOMOWE

Stopier studidw: irzynierskie
Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn

Zagadnienia podstawowe (wybér jednego pytania)

1. Podstawy mechaniki klasycznej — prawa Newtona, arawiennéci pedu, Krtu,
energii kinetycznej.

2 Warunki rownowagi ciat.

3 Opory ruchu ciat — pochodzenie, opis, efekty.

4. Praca, moc, energia — definicje, wzajemne relacje.

5. Zjawiskozyroskopowe — istota, zastosowanie w technice.

6 Zderzenie ciat — okétenie, opis.

7 Pogcie i opis ruchu zioonego.

8 Drgania w budowie maszyn (zagemia i sposoby eliminacji).

9. Zjawisko rezonansu — istota, opis, $d@vosCI.

10. Dynamiczna eliminacja drga

11. Naprzenia, odksztatcenia, relacjegdzy nimi.

12.  Obliczenia wytrzymatéciowe belek (momenty gue i sity tryce).

13. Wytezenie materiatu — istota i hipotezy wyeniowe.

14. Rd&znice sterowania w uktadzie otwartym i zangtpim.

15. Elementy uktadow automatycznej regulacji i ich gedignamiczne.

16. Wyboczenie pstéw — znaczenie i podstawowe obliczenia.

17. Przemiany gazowe (wykrgs-V, T-9.

18. Rdwnanie stanu gazu.

19. Pierwsza i druga zasada termodynamiki.

20.  Pogcie entropii, entalpii i ciepta wigiwego (g, G.).

21. Prawo Bernoulliego.

22.  Zjawisko lepkdci (pojecie, jednostki).

23. Stateczng& ptywania.

24. Prawo Ohma i prawa Kirchhoffa.

25. Obwod RLC.

26. Problem gcos»” w ukladach pgdu przemiennego — trggkmocy.

27. Charakterystyki silnikow elektrycznychgotu statego i przemiennego.

28. Rodzaje korozji.



Zagadnienia _podstawowe _inzynierskie (wybér jednego pytania lub dwéch pfta

w zaleznosci od tematu pracy dyplomowej)
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Modelowanie geometryczne 3D — zasadnicze koncepcje.

Zasadnicze konstrukcje wypljace w gzykach algorytmicznych programowania.
Zasadnicze koncepcje programowania obiektowegdoZawania.
Stopyzelazo-wegiel — r@nice wiaciwosci | zastosowania techniczne.

Stopy metali nigelaznych - cechy materialowe i zastosowania teameic

Tworzywa sztuczne i materiaty kompozytowe w budomigszyn.

Materialy stosowane na nadzia do obrébki mechanicznej z wysokimggkosciami
skrawania (rgdu kilkuset m/min).

Obrdébka cieplna i cieplno-chemiczna materiatow.

Rdéznice w technologii wykonania pogazy produkcy jednostkow, seryjry

I masov.

Pojcie niepewngci pomiaru.

Tolerancje geometryczne (omdwedmn z nich).

Technologiczn&é konstrukciji.

Metody obrobki kot zbatych walcowych.

Ogodlne i szczegbdtowe zasady konstrukcji — sformaloe zadania optymalizaciji.
Sprawng¢ gwintu na podstawie analizy rozktadu sit w ggaeniu gwintowym.
Dobdérsrednicy rdzenia stalowegjuby zhcznej.

Polgczenia wpustowe, wielowypustowe i klinowe — zastemtie i obliczenia
konstrukcyjne.

Ksztaltowanie i obliczenia pg¢zen spojngciowych (spawanie, lutowanie, klejenie).
Proces projektowania watdbw maszynowych — momentcgesy, zarys teoretyczny,
stopniowanie.

Predkaosci krytyczne wirugcych watow.

tozyskaslizgowe - konstrukcja i klasyfikacja, rodzaje tarcstosowane materiaty.
tozyska toczne - klasyfikacja i metody doboru, raj@ wstpne taysk skadnych.
Sprzgta cierne - schemat obliaze Rozwgzania konstrukcyjne w pojazdach
i maszynach roboczych.

Sprzgta podatne - zastosowanie i metody obliczezwigzania konstrukcyjne.
Uzasadnienie ksztattu resoréw piorowych i ich zemiganie.

Przektadnie gignowe: rodzaje, konstrukcja, dziatanie, zastososyabliczanie.
Podstawowe parametry geometryczne przekitadbatej: przetaenie, modut, koto
toczne, koto podziatowe, wskaik przyporu, korekcja i modyfikacjalow.
Podstawowe pefia MES (definicja, funkcja ksztaltu, macierz sziyéci

i bezwtadndci, obchzenia kongruentne), rodzaje elementéwrslzmnych.

Ocena i zwgkszenie doktadrimi wynikdéw analizy MES.

Klasyfikacja sygnatow podstawowe lrarakterystyki sygnatéw losowych.
Bramkowanie i filtracja sygnatow.

Widma amplitudowe sygnatow poliharmonicznych i hiexsowych.

Pomiar przyspieszedrgai.

Pomiary napgzen i odksztatce.

Pogcie karbu oraz jego wptyw na wytrzymééodorazng i zmeczeniovy.

Przektadnie hydrostatyczne.

Przektadnie hydrokinetyczne (jedno- i dwuzakresowe)

Akumulatory energii (réne rodzaje w zafmosci od rodzaju akumulowanej energii).
Elementy uktadow hydraulicznych (pneumatycznydchioznaczenia na schematach.
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Bezpieczéastwo czynne i bierne (na przyktadzie maszyn robolezyb pojazdow).
Obiegi cieplne silnikdw spalinowych.

Sposoby rozruchu silnikdw elektrycznych.

Metody regulacji pgdkosci obrotowej silnikow elektrycznych.

Sposoby hamowania silnikéw elektrycznych.

Zagadnienia specjalizacyjne (jedno pytanie w zakmosci od tematyki pracy dyplomowej!)
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Charakterystyki grdkosciowe silnika spalinowego.

Zmniejszanie emisji zanieczyszézsinikow ZS.

Zmniejszanie emisji zanieczyszazslnikow ZI.

Wyréwnowaenie silnikéw spalinowych.

Liczba oktanowa i liczba cetanowa paliwa.

Dotadowanie silnikow spalinowych.

Uktady rozrzdu silnikdw spalinowych.

Opory ruchu samochodu (bilans mocy).

Charakterystyka przyczepéw kota ogumionego do nawierzchni.

Statyczny wskanik stateczngci charakteryzujcy odporné¢ pojazdu na wywrocenie.
Nadsterowngc i podsterowngéc pojazdu.

Uktad nagdowy pojazdu (maszyny roboczej) jako przetworniédgosci i momentu —
kryteria doboru przetaen.

Rodzaje i typy skrzy biegow.

Mechanizm ranicowy — zasada dziatania, kinematyka i dynamikptyw blokady
na wigciwosci trakcyjne pojazdu.

Podstawowe typy zawiesze

Dobér sztywnéci i ttumienia w zawieszeniach pojazdow.

Podstawowe typy przektadni kierowniczych 1 zasadaacyp mechanizmu
wspomagania.

Technologia produkcji nadwozi samochodowych.

Materiaty stosowane w budowie struktur i poszy@dwozi pojazdow.
Aerodynamika nadwozia i metody bada

Obcigzenia pojazdu i sposoby modelowania.

Opory ruchu pojazdéw szynowych iggadczalne metody ich wyznaczania.
Zagadnienie kontaktu kota z szyn

Proces wykolejenia pojazdu szynowego.

Sterowanie pragsilnikdw prdu stalego w szynowych pojazdach trakcyjnych.
Sterowanie pragsilnikow prdu przemiennego w szynowych pojazdach trakcyjnych.
Rodzaje maszyn do robot ziemnych i zakresy ichostasia.

Rodzaje osprtu koparek jednonaczyniowych.

Podstawowe typy kruszarek.

Mechanizm podnoszenia wwlignicach.

Klasyfikacja i ogolna charakterystyka maszyn tramspbliskiego.

Klasyfikacja i ogblna charakterystyka maszyn budowth.

Podstawowe wiasioi fizyczne i wytrzymatéciowe grodkow gruntowych (model
Coulomba).



