Podstawy konstrukeji maszyn I (wyklad)
sala 2.5

Wytrzymato$¢ materiatow II (¢wiczenia) Drgan}a mechaniczne Systemy automatyki (wyklad)
sala 3.8 sa(lz“élgze[il;)s sala2.19 Ip.s.
Drgani hani Drgania mechaniczne ) .
gai(lé:, xix;:n;l:)lcme g(laboratorillm) Wytrzymaloé¢ materiatow II (¢wiczenia) Systemy automatyki (laboratorium)
sala33 Ips. sala LA T1ps. sala3.14 sala L1IA/111F/32 Ips.

Laboratorium metrologii i
zamiennosci
sala 2.9/1.11B Il p.s.

Laboratorium podstaw automatyki i teorii maszyn

Laboratorium mechaniki OW
phyn sala 1.11 A

salal.1.E Ips.

Laboratorium podstaw konstrukcji maszyn
sala 0.12

Laboratorium podstaw automatyki i teorii maszyn
sala .11 A

Podstawy konstrukcji maszyn I (wyktad)
sala 2.5

Mechatroniczne systemy
sensoryczne i wykonawcze
(laboratorium)
salal.2 Il p.s.

Drgania mechaniczne
(¢wiczenia)
sala3.7 I p.s.

Laboratorium mechaniki ptynow
salal..LE Ips.

Drgania mechaniczne (¢w)
Ips
sala 3.7

Systemy automatyki  (wyklad) Systemy automatyki (lab) Systemy automatyki (wykfad)
sala2.19 Ips. Ips salal.11A/1.11F/4.8 sala2.19 Ip.s.
Maszyny elektryczne (wyktad) Maszyny elektryczne (wyktad)
sala3.11 Ip.s. sala3.11 Ip.s.

InZynieria programowania (laboratorium) sala 1.3

Energoelektronika sala GEOO9 na przemiennie co drugi tydzier
grupa podzielona

Mechatroniczne systemy
sensoryczne i wykonawcze
(lab) I p.ssalal.2

Technologia budowy maszyn (wyklad) Pomiary wielkosci dynamicznych (wyktad) Projektowanie podstaw konstrukcji maszyn Symulacja l(llk:l?;iovlv d);nam]cznych Drgania mc;;:ha;uczne (Ew)
sala 3.8 sala 3,14 sala .10 /33 O e
. s Symulacja uktadow i
. .. . - Laboratorium metrologii i Svnieri i i ymutac) Mechatroniczne systemy Projektowanie podstaw konstrukcji maszyn T
Laboratorium podstaw konstrukcji maszyn Laboratorium mechaniki Zamiennogci Inzynieria programowania (laboratorium) dynamicznych (lab) Ip.s. sensoryczne i wykonawcze ) I;ala 1.10/3.3 Jmasayn

sala 0.12 plynow salal.1.E Ips.

sala 2.9/1.11B W p.s.

sala 1.3

Uklady elektroniczne w systemach

sala 4.3 (lab) I p.ssalal.2

Energoelektronika sala GE009 na przemiennie co drugi tydzier
grupa podzielona

Inzynieria programowania (laboratorium)

sala 1.3

. . .. Drgania mechaniczne L s Mechatroniczne systemy . Mechatroniczne systemy . Mechatroniczne systemy
Projektowanie ggii:tla‘flok/‘);ztmkcjl maszyn [ (laboratorium) Steﬁ;’;‘;ﬁ;éﬁ; o sensoryczne i wykonawcze || Materialy ﬂllagnle;ycllﬂe (Wykiad) sensoryczne | wykonawcze Matenaiylmasgl; :tlchiel (Wyldad) sensoryczne i wykonawcze
s sala I.11A Il p.s. sah 43 Tps (wyktad) sala.2.12 llp.s. sala . AL Lps. (wyktad) sala.2.12 Il ps. ps: : (wyktad) sala.2.12 Il p.s.
Jezyk obcey.
sale 3.7,3.8,2.4B
Jezyk obcy
sale 3.7,3.8,2.4B
Projektowanie podstaw konstrukcji maszyn I Projektowanie podstaw konstrukcji maszyn I Energoelektronika

sala2.19/3.14

sala 1.10/3.3

sala 2.1




Drgania mechaniczne (wyktad)
sala 2.12

Wytrzymato$¢ materiatow I (wyktad) Ogniwa paliwowe (wyktad) Ogniwa paliwowe (wykfad) Systemy automatyki (lab)
sala3.11 Termodynamika (¢wiczenia) sala2.12 Ip.s. sala2.12 Ip.s. Mps sala L1IA/1.11F/3.2
sala 3.8

Seminarium NAUKOWE
sala multimedialna

Termodynamika (¢wiczenia)
sala 3.8 Uktady elektroniczne w systemach sterowania i regulacji Elektrochemia (wyklad)

Termodynamika (¢wiczenia) (wyklad) sala3.14 sala3.11
sala 3.8

Termodynamika
sala 2.12

Jezyk obcy
sale: 0.3,1.10,3.7,3.3,

Jezyk obcy
sale: 0.3,1.10,3.7, 3.3,

‘Wychowanie fizyczne

Ip.s -1 potowa semestru
1I p.s - I potowa semestru




