Rozktad zajec, Wydziat SIMR rok akad. 2025/2026 studia Il

stopnia rok: 1 sem. 1 studia niestacjonarne
Inzynieria Mechaniczna Mechatronika Pojazdéw i Maszyn Roboczych
specj: Mechanika i Budowa Maszyn
15:15 - 16:00
16:15 - 17:00 Humanistyczne aspekty bacsigll';r;ag sztuczng inteligencja HES Napedy hybrydowe sala 2.1
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o Ips-sala 2.12 sala3 s Ips - sala 2.12 symulacji CFD sala 3.11/3.1 II p.s
19:15 - 20:00
20:15 - 21:00 Zintegrowane systemy wytwarzania (wyktad)
sala 2.19
21:15 - 22:00
Inzynieria Mechaniczna . . , .
. o Mechatronika Pojazdéw i Maszyn Roboczych
specj: Mechanika i Budowa Maszyn
8:1 5 - 900 Diagnostyka maszyn (wyktad) Metody specyfikacji geometri.i wyrgbéw Diagnostyka maszyn (wyktad)
w przemysle samochodowym i lotniczym | la2.19
. . I'ps - sala2.19 (éw) 11 ps. sala 2.19 ps-sala 2.
9:15-10:00 P
10:15 - 11:00 Mechanika - wykfad Mechanika Il - wyktad
la2.19 sala 2.19
11:15 - 12:00
12:15 -13:00 : . Modelowanie systemow
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- 13_15-1400 Ips-sala 3. II ps - sala 3.14 Ips - sala 2.12 Il ps - sala 4.8
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O [ 14:15 - 15:00 . ) o . .
(/)] Metody specyfikacji geometrii wyrobéw w przemysle samochodowym i lotniczym Mechanika Il (¢wiczenia)
(WYK) sala2.12 sala 3.1
15:15 - 16:00
16:15 -17:00 4
Mechanika (¢wiczenia) Fizyka IV
sala3.1 sala0.3
17:15 - 18:00
18:15 - 19:00 . 4
Pojazdy uzytkowe
sala 3.8
19:15 - 20:00
Inzynieria Mechaniczna . . , .
. o Mechatronika Pojazdéw i Maszyn Roboczych
specj: Mechanika i Budowa Maszyn
8:15 -9:00 Analiza zespolona (wyktad) Analiza zespolona (wyktad) Rachunek prawdopodobienstwa i
Ips-sala2.12 Ips- sala2.12 statystyka (wykfad) - Il ps.
9:15 -10:00 sala2.19
10:15 - 11:00 Jezyk angielski Analiza zespolona (¢wiczenia) Rachunek prawdopodobiefistwa i
sala 2.12 Ips-sala 3.6 statystyka (¢wiczenia) -
11:15 - 12:00 Hps - sla 219
<
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I'LJ 12:15 - 13:00 Metody numeryczne w mechanice (lab) Zitegrowane systemy wytwarzania Diagnostyka maszyn (lab)
BI Ips-sala3.1 (lab) II ps - sala 4.8 Il ps - sala 1.2 3.1
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14:15 - 15:00 Analiza zespolpna - (¢wiczenia) Diagnostyka maszyn (lab) Metody numeryczne w mechanice (lab) Zitegrowane systemy wytwarzania
Ips-sala3.6 Il ps- sala1.2i3.1 I ps - sala 4.8 (lab) II ps - sala 4.8
15:15 - 16:00
16:15 -17:00
17:15 - 18:00
Uwagi:

| p.s - pierwsza potowa semestru
Il p.s - druga potowa semestru

DO WYBORU dla kierunku Inzynieria Mechaniczna :

OBIERALNY HES - Humanistyczne aspekty badan nad sztuczng inteligencjg lub Filozofia sztucznej inteligencji
OBIERALNY: Techniki pomiarowe w badaniach pojazdéw lub Komputerowo wspomaganie wytwarzanie ll - Il ps
OBIERALNY: Pojazdy uzytkowe lub Obliczenia mechaniczne i inzynierskie w Pythonie

DO WYBORU DLA KIERUNKU Mechatronika Pojazdéw i Maszyn Roboczych:
OBIERALNY: Wspomaganie projektowania za pomocg symulacji CFD lub Degradacja konstrukcji nosnych- Il ps
OBIERALNY: Napedy hybrydowe lub Obliczenia mechaniczne i inzynierskie w Pythonie




