Rozklad zaje¢ =~ Wydziat SIMR

rok akad. 2025/2026

rok st. lll Semestr: 5 (zimowy)

studia stacjonarne

8:15-9:00
9:15-10:00

10:15 - 11:00

11:15 -12:00

3.1 - Inzynieria Mechaniczna

3.1 - Mechatronika Pojazdow i Maszyn
Roboczych

3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

3.2 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

Lab. Wytrz.mat

Projekt PKM II

Il ps salal.ll

sala 3.2/ 2.19

Teoria silnikéw cieplnych
(¢w)sala3.11 Ip.s.
lab - Il pot. sem.
sala4.8, 1.1

Maszyny robocze

sala 1.10 (WYK)

12:15 -13:00

13:15 -14:00

Napedy elektryczne
Ips - sala 2.19 (WYK)

Lab. Napedow elektrycznych
II ps Sala 006

Napedy elektryczne
Ips-sala2.19 (WYK)

14:15 - 15:00

PONIEDZIALEK

15:15 -16:00

Lab.pojazdow
I pol.sem. sala 0.2

Lab. Napedow elektrycznych
II pol.sem. sala 006

Lab.pojazdow I p.s.
sala 0.2

Teoria silnikow cieplnych
(¢w) sala3.11 Ip.s
lab - Il pot. sem,

sala 4.8, 1.1

Budowa pojazdéw Autonomicznych

Ips-sala2.12 (WYK)

Budowa pojazdéw Autonomicznych
Ips-sala2.12 (WYK)

16:15 -17:00

17:15 -18:00

18:15-19:00

19:15 - 20:00

3.1 - Inzynieria Mechaniczna

3.1 - Mechatronika Pojazdéw i Maszyn
Roboczych

3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

3.2 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

WTOREK

8:15 -9:00

9:15 - 10:00

Silniki spalinowe
sala3.11 (WYK)

Komp.syst.w mechatr. -
1I pot.sem. - 5. 4.10 C (lab)

Lab.pojazdow
I pot.sem. sala0.2

10:15 - 11:00

11:15 - 12:00

12:15-13:00

13:15 - 14:00

Rozwigzywanie kompleksowych
problemow

Ips (WYK) - sala 4.3

Rozwigzywanie k lek ych

- Komp. Systemy w mechatronce

probleméw (lab)

1l ps salad.3 Ips-s.3.4 (WYK)

14:15 - 15:00

15:15-16:00

Lab.pojazdow
I pol.sem. sala 0.2

Proj. TBM
Il ps - sala 2.9

16:15 -17:00

Jezyk obcy

sale 03,2.12, 3.6

Komp.syst.w mechatr. -

1I pol.sem. - s. 4.10C ( LAB)

17:15 - 18:00

18:15-19:00

19:15 - 20:00

Napedy pojazdéw -1I p.s.
(¢w.) sala3.11

Komp. Systemy w mechatronce

Ips-s.3.4 (WYK)

Komp.syst.w mechatr. -

Komp. Systemy w mechatronce
11 pot.sem. - 5.4.10 C (lab)

Ips-s.34 (WYK)

Napedy pojazdéw -1I p.s.
(¢w.) sala3.11

3.1 - Inzynieria Mechaniczna

SRODA

8:15-9:00

9:15-10:00

10:15 - 11:00

11:15 -12:00

12:15-13:00
13:15 -14:00
14:15 -15:00

15:15-16:00

Lab.Pods.nap.hydr.i pn.
Ips. s1.2

Podstawy naped ych

hydraulicznych i p
sala3.11  (WYK)

Roboczych

3.1 - Mechatronika Pojazdow i Maszyn

3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

3.2 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

Lab.Pods.nap.hydr.i pn.

Ips. s12

Lab.maszyn rob. - II ps
sala 0.2

Lab.maszyn rob. - II ps

sala 0.2

Akumulacja energii w pojazdach
sala3.11 (WYK)

16:15 -17:00

17:15-18:00

18:15-19:00

19:15 - 20:00




Rozktad zajec Wydziat SiMR

rok akad. 2025/2026

rok st. lll Semestr: 5 (zimowy)

studia stacjonarne

3.1 - Inzynieria Mechaniczna

3.1 - Mechatronika Pojazdow i Maszyn
Roboczych

3.1 Inzynieria Pojazdow Elektrycznych i
Hybrydowych

3.2 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

CZWARTEK

8:15 -9:00

9:15-10:00

Jezyk obcy
sale 2.1,3.3

10:15 - 11:00

11:15 -12:00

Jezyk obcy

sale 2.1, 3.3, 3.6

12:15 - 13:00

13:15-14:00

SEMINARIUM NAUKOWE

14:15 - 15:00

15:15-16:00

16:15 - 17:00

dla chgtnych ~ SALA MULTIMEDIALNA

Napedy pojazdow sala2.12  (WYK)

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

3.1 - Inzynieria Mechaniczna

3.1 - Mechatronika Pojazdow i Maszyn
Roboczych

3.1 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

3.2 Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i
Hybrydowych

PIATEK

8:15-9:00

Lab.silnikow spal.

9:15 -10:00

Il ps. sala 1.1

Konstrukeje inteligentne
sala2.12 (WYK)

10:15-11:00

11:15 - 12:00

Pojazdy
sala3.4 (WYK)

12:15-13:00

13:15 - 14:00

Projekt PKM II

Lab_silnikow spal.

sala 1.10 / 3.2/2.19

Il ps. sala 1.1

Nanomateriaty i nanotechnologie
sala3.11 (WYK)

14:15 - 15:00

15:15 - 16:00

MES (WYK)
Ips-sala 3.11

Teoria silnikéw cieplnych (wyktad)
sala 2.5

16:15-17:00

17:15 - 18:00

18:15-19:00

19:15 - 20:00

wagi.

Przedmioty do wyboru:

| p.s - pjerwsza potowa semestru
II'p.s -'druga pofowa semestru

Kierunek: MECHATRONIKA PiMR - Wprowadzenie do robotyki (WYK) lub Naprawa mechatronicznycvh systeméw pojazdéw (WYK)

Kierunek: Inzynieria Pojazdow Elektrycznych i Hybrydowych - Napedy pojazdéw (WYK + CW) lub Teoria ruchu pojazdéw elektrycznych (WYK+ CW)




