Rozktad zaje¢,

Wydziat SiMR

Semestr: 6 (letni)

rok akad. 2024/2025
studia stacjonarne

rok st. lll

Rozktad zajec,

Wydziat SIMR
Semestr: 6 (letni)

rok akad. 2024/2025
studia stacjonarne

rok st. lll

10:15 - 11:00|

Niskoemisyjne silmiki
linowe (L) (I p.s.)

Uklady napedowe pojazd6w
sala 2.1/0.2

11:15 - 12:00|

sala 1.1 1 ps.

Mechatronika pojazdéw (wyklad)
sala 2.4b

Podstawy diagnostyki
It

Nawigacja pojazdami

sala 1.2 11 pis.

sala 4.8 1 ps.

12:15 - 13:00

Mechatronika pojazdéw | Uklady napedowe pojazd6w
sala 0.3/0.2

I

SRODA

13:15 - 14:00

sala 1.2
1ps. ps.

Inzynieria pojazdéw elekirycznych i hybrydowych (wyklad)

sala 2.1 Hajduga

Podstawy diagnostyki
(

sala 12 1lps.

14:15 - 15:00

15:15 - 16:00

16:15 - 17:00

Proj. Napedow elektrycznych i hybrydowych (wyklad)
sala 2.19

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

Kierunek Mechanika i Budowa Maszyn:

Przedmioty do wyboru: Podstawy eksploatacji i niezawodosci lub Jakos¢ w budowie maszyn s.3.8
Kierunek Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i Hybrydowych:
Przedmioty do wyboru: Inteligentne systemy elektroenerget (Smart Grid) I p.s. sala 2.12 lub Wprowadzenie do robotyki

PRACA PRZEJSCIOW

Pierwsze OBOWIAZKOWE spotkanie odbedzie si¢ dla dla wszystkich kierunkéw w dniu 20.02.2025 r o godz. 12.15 w sali multimedialnej.

3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. 3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
A Cb L 21 3.1IPEH PE 32IPEH PE 3.1I1PEH PA AL b L 21 3.1 IPEH PE 3.2IPEH PE 3.1IPEH PA
Spec;j.Silniki spalinowe Rob. specj. POJ. Specij.Silniki spalinowe Rob. specj. POJ.
.15 . 9- Podstawy diagnostyki ) ) Podstawy metody .15 . 9- ’ Zaawansowane sterowanic
8:15 - 9:00 Podstawy diagnostyki (laboratorium) Podstawy diagnostyki [ | Pienostka waedvh poggawy diagnostyki elementéw skoriczonych Podstawy diagnostyki Podstawy diagnostyki 8:15 - 9:00 ik spalinowe (W) sala .11 Modele funkcjonalne N ol ic i analiza obrazow napedami elektrycznymi i Przekladnie CVT sterowane Projektowanie systeméw mechatronicznych
9115 - 10:00 (wyklad) xala 2.12 1 ps. wlat2 Mps (oyklad) sala 2,12 Tps. | "R G ykdad) sala 212 Tps. | Gaboratorium) sala 4.3 | (wyklad) sala 212 Tps. (wykfad) sala 2.12 T pss. 915 - 10:00 syjne silniki spalinowe (W) sala 3 o tobococh (Evicseny sala 3.1 cala 4.8 vt ! Clcmf‘% (o A
:15 - 10:| - :15-10: o - s sala 0014 Ips. sala P
115 - 11 stemy Podstawy metody elementow 15 - 11: Zaawansowane sterowanie I .
10:15 - 11:00 Pomiary wielkosci dynamicznych (wykiad) Projektowanie systeméw mechatronicznych (projekt) Zaawansowane sterowanie napedami elektrycznymi i hybrydowymi (wykiad) g,;.;:;?,‘: h ‘?Xfi‘i.iii?"lﬁf f ik = T e napedéw Przetwarzanie i analiza obrazéw (laboratorium) napedami elektrycznymi i Z‘:’i‘kr’“‘i‘::“cc(x :O;T‘;‘:m:: Projektowanie systemGw mechatronicznych praca Procidcions
11:15 - 12:00 s s sala 38 301 Ips (laboratorium) sala 4.3 11:15 - 12:00 sala33/13/1.10 sala 4.8 hybrydowymi_(laboratorium) 0014 e sala 4.10¢ raca Przcjiciowa
g - g - I ps. g - g sala 0.014  Ip.s. - -5
N g g Podstawy diagnostyki Podstawy metody . ) g g
w | 12:15 - 13:00 Pokladowa diagnostyka Usboratoriam) . elementéw skoficzonych Systemy wizyjne robotéw | wg 12:15 - 13:00 Seminarium NAUKOWE
- pojazdéw  (laboratorium) sala 12 1 ps Praca Przejéciowa \aboratori alad3 mobilnych (] w i ottt
< g q . sala 1.1/4.3 Ips. ps (laboratorium) sala 4.3 . sala 4.8 11 ps (1 gr) s . . sala multimedialna
N | 13:15 - 14:00] Praca Przejéciowa 1 ps, Nawigacja pojazdami & | 18:15-14:00
a (wyklad) <
. . salad8/3.6 1 ps. . .
w ( 14:15 - 15:00 Podstawy metody clementéw N B Systemy wizgine obosw | = | 14:15 = 15:00 Inzynieria pojazdow clekirycznych Inzynieria pojazdow clekirycznych
= ficzony Praca Przejéciowa mobilnych  (laboratorium) B i hybrydowy i hybrydowy Praca Przejé
8 15:15 - 16:00 (laboratorium) sala 4.3 11 p.s. sala4.8 I ps (2 gr) 15:15 - 16:00 sala 0.014 Ips. sala 0.014 I p.s.
16:15 - 17:00 16:15 - 17:00 ie sysemow
Sala 13
17:15 - 18:00 17:15 - 18:00
18:15 - 19:00 18:15 - 19:00
19:15 - 20:00 19:15 - 20:00
a Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz. 3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
i ) q . 4 3.1IPEH PE 3.2IPEH PE 3.1IPEH PA A o ) n ; ! 3.1IPEH PE 3.2IPEH PE 3.1IPEH PA
ki spalinowe Rob. specj. POJ. Spec;j.Silniki spalinowe Rob. specj. POJ.
8:15 - 9:00 Fizska I11 (wklad 8:15 - 9:00 Intelg. sy, clekenerg. (Smart Gird Intelg. sy, elekmenerg. (Smart Intelg sst.elkiroener. (Smar Odsyskiwanie energi w
i 7(‘”5" ad) Praca Przcjiciowa Ips Sird) ©p.s Praca Przejiciowa Gird) Ipss pojazdach (laboratorium)
9:15 - 10:00 sala 2 9:15 - 10:00 (do wyboru) s.3.11 (do wyboru) 5.23.11 (do wyboru) s.3.11 sala 2.4 1 ps.
H - H H - H Praca PrzejSciowa
10:15 - 11:0 Pomiary wielkoci dynamicznych (laboratorium) Pokladowa diagnostyka pojazdéw (wyklad) i napedow elekirycznych i I 10:15 - 11:00 Projektowanie silnikow spalinowych o Przetwarzanie | analiza cbrazow (laboratotiuen) Odzyskiwanie energii w pojazdach (wyklad)
s 0014 3.8 ala 4.8 Praca Przejiciowa Sala 4.3 (W) Praca Przejéciowa sala 4.8
11:15 - 12:0 11:15 - 12:00
12:15-13:00 12:15-13:00 Projektowaniesilnikéw spalinowych Sala 4.3 lab . . B .
Ukfady napedowe pojazdéw — (wyklad) Przekladnic CVT sterowane Przekladnie CVT sterowane jektowanie napedow i praca Pracis Przetwarzanie | analiza obrazéw (laboratorium)
E ala elektr. (wyklad) sala 2. elektr. (wyklad) sala 2.1 sala 4.8 ~ “ 45 sala
& | 13:15-14:00 |.||_J 13:15 - 14:00
(<] <
E 14:15 - 15:00 _ ) T | 14:15-15:00 Przctwarzanie i analiza Przetwarzanie i analiza Przetwarzanie i analiza Przetwarzanie i analiza
Uklady hydrauliczne i pneumatyczne  (wyklad) iektowanie napedéw elekty i obrazéw (wyklad) obrazéw (wyklad) obrazéw (wyklad) obrazéw (wyklad)
15:15 - 16:00! sala 3.11 . 15:15 - 16:00 sala 2.5 Ip.s. sala25 Ips. sala 2.5 1ps. sala 2.5 Ipss.
16:15 - 17:00 16:15 - 17:00
17:15 - 18:00 17:15 - 18:00
18:15 - 19:00 18:15 - 19:00
19:15 - 20:00 19:15 - 20:00
a Poj. | Masz. Rob. 3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
e 21 3.1IPEH PE 32IPEH PE 3.1IPEH PA Uwagi:
ki linow: Rob. specj. POJ. I p.s - | potowa semestru
8:15 - 9:00 Podstawy metody Podstawy metody Podstawy metody Podstawy diagnostyki Podstawy metody Il p.s - Il potowa semestru
. B Jako$¢ w budowie maszyn clc(x:gnkl?’\:h.xl:ohcmnv clc(mcx:tb:v ~ko;'\uzmll)z'ch clc(mcx;(l:w;‘)~kof\c;o;l;ch (Iﬂlbolm’,lo:;um) clc(mcnkl?v:1 skolhc;nln:\;ch Kierunek Mechatronika:
a 2 wyklad) sala wyklad) sala sala 1.2 11 ps, wyklad) sala 2.12 . . . . - .
9:15 - 10:00 Ips. ? Ips. ? Ips. ! ? Ips. Przedmioty do wyboru: Diagnostyka ukladéw mechatronicznych II p.s. sala 1.2/4.8 lub Model diag) yczne syst mechatronicznych II p.s.




