Rozkiad zaje¢,

Wydziat SiMR
Semestr: 6 (letni)

rok akad. 2024/2025
studia stacjonarne

rok st. lll

3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob.
Spec;j.Silniki spalinowe

3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
Rob. specj. POJ.

3.1IPEH PE

3.2IPEH PE

3.1IPEH PA

Rozktad zajec,

Wydziat SIMR
Semestr: 6 (letni)

rok akad. 2024/2025
studia stacjonarne

rok st. lll

3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob.
Spec;j.Silniki spalinowe

8:15-9:00

9:15 - 10:00

Podstawy diagnostyki
(laboratorium)
sala 1.2 I ps

Podstawy diagnostyki
(wyklad) sala 2.12 T pss.

- . ostyka ukladéw
Podstawy diagnostyki -

(wyklad) sala 2.12 Tpss

mechatronicznych (lab ) sala

Hps.

Podstawy metody
Podstawy diagnostyki
(wyklad) sala 2.12 Tpss

elementdw skoriczonych
(laboratorium) sala 4.3

Podstawy diagnostyki

(wyklad) sala 2.12 Tpss

Podstawy diagnostyki
(wykfad) sala 2.12 T pss.

8:15-9:00

3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
Rob. specj. POJ.

3.1IPEH PE

3.2IPEH PE

3.1IPEH PA

9:15 - 10:00

syjne silniki spalinowe (W) sala 3.1

Modele funkcjonalne
‘maszyn roboczych

Modele funkcjonalne
s wiczenia) sala 3.1
1l ps.

maszyn roboczych
(wyklad) sala 3.8 1 pis

ie i analiza obrazéw

sala 4.8

Zaawansowane sterowanic
napedami elektrycznymi i

Przekladnie CVT sterowane
elekirycznie

sala 0.014  Ips.

sala 0.014 11 pis.

Projektowanie systeméw mechatronicznych

sala 4.10C

10:15 - 11:00

11:15 - 12:00

Pomiary wielkosci dynamicznych (wykad)
sala 3.14

Projektowanie systeméw mechatronicznych (projekt)
sala 4.8

Zaawansowane sterowanie napedami elektrycznymi i hybrydowymi (wyklad)
sala 3.8

Systemy wizyjne robotéw
mobilnych (wyklad) sala
301 Ips.

Podstawy metody elementow

10:15 - 11:00

(laboratorium) sala 4.3
1l ps.

11:15 - 12:00

i napedéw
sala 3.3/1.3/1.10

Przetwarzanie i analiza obrazow (laboratorium)
sala 4.8

Zaawansowane sterowanie
napedami elektrycznymi i
hybrydowymi _(laboratorium)
sala 0.014 Ips.

elekiry

Przekladnie CVT sterowane
nie (laboratorium)
ala 0.014 11 ps,

Projektowanie systeméw mechatronicznych

sala 4.10¢

Praca Przejéciowa

12:15 - 13:00

PONIEDZIALEK

Podstawy diagnostyki
Pokladowa diagnostyka odstawy diagnostyki

Podstawy metody

Systemy wizyjne robot6w.

12:15 - 13:00

(laboratorium) - elementéw skoriczonych " G Seminarium NAUKOWE
pojazdéw  (laboratorium) Praca Przejéciowa smentow skonczo mobilnych ( ] DAY

13:15 - 14:00 Praca Preciicions sala 11743 Ips sala 1.2 I pss. (laboratorium) sala 4.3 _ cala 4.3 11 ps (1 gr) = [ 13:15 - 14:00 sala multimedialna

15 - 14:00 raca Przejciowa 1l pss Nawigacja pojazdami o Ao - 141

(wyklad) <

N o sala 48/3.6 1 ps. . .

14:15 - 15:00 Podstawy metody elementéw Systemy wizgjne roborcw | = | 14:15 = 15:00 Inzynieria pojazdéw elektrycznych Inzynieria pojazdow clekiryeznych
Skoficzonycl Praca Przcjéciowa mobilnych ( (’:‘) i hybrydowy i hybrydowy Praca Przejé
15:15 - 16:00 (laboratorium) sala 4.3 11 p.s. salad.3 1 ps (2 g 15:15 - 16:00 sala 0.014 Ips. sala 0.014 I p.s.
16:15 - 17:00 16:15 - 17:00 . )
systeméw
Sala 1.3

17:15 - 18:00

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

19:15 - 20:00

3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob.
Spec;j.Silniki spalinowe

8:15 - 9:00

3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
Rob. specj. POJ.

3.1IPEH PE

3.2IPEH PE

3.1IPEH PA

3.1 Mechanika Poj. | Masz. Rob.
Spec;j. i spalinowe

Fizyka 11 (wyklad)

8:15 - 9:00

3.1 Mechatronika Poj. i Masz.
Rob. specj. POJ.

3.1IPEH PE

3.2IPEH PE

3.1IPEH PA

Praca Przejiciowa

sala 2.5
9:15 - 10:00 9:15 - 10:00
10:15 - 11:0 Pomiary wielkosci dynamicznych (laboratorium) Pokladowa diagnostyka pojazdow (wyklad) ie napedow elekirycznych i . 10:15 - 11:00 Projektowanie silnikow spalinowych
: sala 0014 sala 3.8 sala 4.8 Praca Przcjiciowa

11:15 - 12:01

11:15 - 12:00

Sala 4.3 (W)

12:15 - 13:00

13:15 - 14:00

Uklady napedowe pojazdéw

(wyklad)

sala 3.11

Przektadnie CVT sterowane

Przekladnie CVT sterowane

elektr. (wyklad) sala 2.1

elektr. (wyklad) sala 2.1

jektowanie napgdow

12:15 - 13:00

Projektowaniesilnik6w spalinowych Sala 3.1 lab

Praca Przejiciowa

Intelig. syst. elektroenerg. (Smart Gird)

Ips
(do wyboru) s.3.11

Intelig. syst. elektroenerg. (Smart

Gird) I'p
(do wyboru) 5.23.11

Praca Przejiciowa

Intelig. syst. elektroenerg. (Smar Odzyskiwanie energii w
Gird) 1 ps pojazdach (laboratorium)
(do wyboru) s3.11 sala 2.4 11 ps

Praca Przejiciowa

Przetwarzanie i analiza obrazéw (laboratorium)

sala 4.8

Odzyskiwanie energii w pojazdach (wyklad)

sala 4.8

13:15 - 14:00

Praca Przejé

Przetwarzanie i analiza obrazéw (laboratorium)
sala

WTOREK

14:15 - 15:00

Ukfady hydrauliczne i pneumatyczne (wyklad)
sala 3.1

siektowanie napeddw i hybry

sala 4.8

PIATEK

14:15 - 15:00

Przetwarzanie i analiza
obrazow (wyklad)

Przetwarzanie i analiza

obrazéw (wyklad)

Przetwarzanie i analiza
obrazow (wyklad)

Przetwarzanie i analiza

obrazow (wyklad)

15:15 - 16:00! 15:15 - 16:00 sala 2.5 Ip.s. sala 2.5 Tpis sala 25 Ips. sala 2.5 Ip.s.
16:15 - 17:00 16:15 - 17:00
17:15 - 18:00 17:15 - 18:00
18:15 - 19:00 18:15 - 19:00
19:15 - 20:00 19:15 - 20:00
3.1 Mech:::nl_ka_Pol. | N_Iasz. Rob. 3.1 Mechatronlk§ Poj. i Masz. 31 IPEH PE 3.2 IPEH PE 3.1 IPEH PA
.Silniki linow: Rob. specj. POJ. I p.s - | potowa semestru
8:15-9:00 Podstawy metody Podstawy metody Podstawy metody Podstawy diagnostyki Podstawy metody Il p.s - Il potowa semestru
B B Jakos¢ w budowie maszyn elementéw skoficzon; elementéw skoficzonych elementéw skoficzonych (laboratorium) elementéw skoficzonych Kierunek Mechatronika:
(wyklad) sala 2. (wyklad) sala 2.12 (wyklad) sala 2.12 sala 1.2 11 ps, 212 ) . . . . Model o di icz
9:15 - 10:00 Ips. Ips Ips Przedmioty do wyboru: Diagnostyka uktadéw mechatronicznych II p.s. sala 1.2/4.8 lub N g yczne Sys mechatronicznych II p.s.

10:15 - 11:00|

Niskoemisyjne silmiki | Uklady napedowe pojazdw
linowe (L) (I p.s.) sala 2.1/0.2

11:15 - 12:00|

sala 1.1 1 ps.

Mechatronika pojazdéw (wyklad)
sala 2.4b

Podstawy diagnostyki
It

Nay

igacja pojazdami

sala 1.2 11 pis.

sala 4.8 1 ps.

12:15 - 13:00

Mechatronika pojazdéw

Uklady napedowe pojazd6w
la 12 sala 0.3/0.2

I

SRODA

13:15 - 14:00

1 ps. ps.

Inzynieria pojazdéw elekirycznych i hybrydowych (wyklad)
sala 2.1 Hajduga

Podstawy diagnostyki
(

sala 12 1l ps.

14:15 - 15:00

15:15 - 16:00

16:15 - 17:00

Proj. Napedow elektrycznych i hybrydowych (wyklad)
sala 2.19

17:15 - 18:00

18:15 - 19:00

19:15 - 20:00

Kierunek Mechanika i Budowa Maszyn:

Przedmioty do wyboru: Podstawy eksploatacji i niezawodo$ci lub Jako$¢ w budowie mas

Kierunek Inzynieria Pojazdéw Elektrycznych i Hybrydowych:
Przedmioty do wyboru: Inteligentne systemy elektroenerget (Smart Grid) I p.s. sala 2.12 lub Wprowadzenie do robotyki

PRACA PRZEJSCIOWA: Pierwsze OBOWIAZKOW!

zyn s.3.8

spotkanie odbedzie si¢ dla dla wszystkich kierunkéw w dniu 20.02.2025 r o godz. 12.15 w sali multimedialne;j.




