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Lp Prowadzacy Temat e e niestacjonarne ' Mechanika Pojazdéw i | Pojazdéw i Maszyn |Inzynieria Pojazdéw uwagi
J (dawniej zaoczne) Maszyn Roboczych Roboczych (dawniej Elektrycznych i
(dawniej MiBM) MTR) Hybrydowych
1.|prof. dr hab. inz. Andrzej Reniski Projekt niealeznego zawieszenia przedniego do samochodu terenowego. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
2.|prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Projekt niealeznego zawieszenia tylnego do samochodu terenowego. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
Projekt zaleznego zawieszenia tylnego kot nienapedzanych do samochod
3.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Jekt 2a1eZN€gO zawleszenia tyineg \enapeczany ! X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
dostawczego.
4.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Projekt ukladu kierowniczego do samochodu dostawczego. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
5.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Projekt zautomatyzowanego bagaznika dachowego do przewozu roweru. X X X Preferowana specjalnos¢: Pojazdy
Analiza wpt konstrukcji zawieszenia samochodu osobowego na bezpieczenstwo
6.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski ) 178 wphywu uKcjtzawieszen! ! Wee zplecz W X X X X
jazdy.
7.]prof. dr hab. inz. Andrzej Renski Analiza dynamiczna mechanizmu zwrotniczego. X X X X
g.|dr inz. Hubert Sar Wstepny projekt zespotu hamulca tarczowego do samochodu osobowego. X X X
9.]dr inz. Hubert Sar Wstepny projekt zawieszenia typu MacPherson do samochodu osobowego. X X X
10.]dr inz. Hubert Sar Wstepny projekt zawieszenia dwuwahaczowego do samochodu osobowego. X X X
Wstepny projekt zawieszenia osi przedniej samochodu dostawczego z elementami
11.|dr inz. Hubert Sar (-,prp.j z ) Z, J prz ) 6807 X X X
sprezystymi w postaci drazkéw skretnych.
Symulacja ruchu krzywoliniowego samochodu z wykorzystaniem modelu
12.]dr inz. Hubert Sar .y , ] zy g z wykorzy X X X X
jednosladowego samochodu.
13.]dr inz. Hubert Sar Analiza poréwnawcza kinematyki zawieszenia samochodu osobowego. X X X X
Symulacja ruchu krzywoliniowego samochodu z opisem znoszenia bocznego osi w
14.]dr inz. Hubert Sar v . j, J ¥ . g P g X X X X
postaci rownania Magic Formula.
Ocena wptywu wybranych danych wejsciowych modelu jednosladowego
15.]dr inz. Hubert Sar Py v . v y ) Y . ] 8 X X X X
samochodu na wyniki symulacji jego ruchu krzywoliniowego.
Projekt oraz obliczenia wytrzymatosciowe ramy nietypowego pojazdu ( np. typu
28.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz ,buggy” , ,buggykiting”, ,,dune buggy” lub ,solar car”, wézka inwalidzkiego, X X X
deskorolki, hulajnogi elektrycznej, ...).
Projekt oraz obliczenia wytrzymatosciowe MES nietypowego elementu pojazdu (np.
29.]prof. dr inz. Mariusz Pyrz : .. yirzy . vp & POl (np X X X
bagaznika, przyczepy, sprzetu rolniczego, ...).
Modyfikacja/adaptacja i obliczenia wytrzymatosciowe MES wybranego elementu
30.]prof. dr inz. Mariusz Pyrz pojazdu (np. elementu po "przerdbkach", klatki bezpieczeristwa samochodu X X X
rajdowego, ...).
31.orof. dr inz. Mariusz Pyrz Projekt i oincze.nia. wytrzymatosciowe ramy roweru wyczynowego, rikszy, przyczepki « « «
do przewozu dziedi, ...
Optymalizacja ksztattu (lub wymiaréw) wybranego elementu pojazdu kotowego ( np.
32.]prof. dr inz. Mariusz Pyrz Pty ) ) _( y ) y‘ 'g . POl go(np X X X X specjalnosé: Nadwozia
ramy nietypowego pojazdu, wahacza, hulajnogi elektrycznej, ...).
Analiza charakterystyk wytrzymatosciowych elementu pojazdu z materiatu
33.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz ystykwy y y . po) X X X X specjalnosé: Nadwozia
kompozytowego (np. poszycia drona, przyczepki, zderzaka, ...).
. . Analiza parametréw mechanicznych elementu przeznaczonego do pochtaniania i . i
34.|prof. dr inz. Mariusz Pyrz . . X X X X specjalnos¢: Nadwozia
energii zderzenia.
Analiza efektywnosci algorytmdéw optymalizacji w zastosowaniach inzynierskich (np.
35.]prof. dr inz. Mariusz Pyrz algorytmy genetyczne, ewolucyjne, tawicowe, mréwkowe, symulowanego X X X X specjalnosé: Nadwozia
wyzarzania, ... ).
Analiza metody doboru parametréw przektadni planetarnych w uktadzie napedowym
36.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni y p P ) . P y P& y X
samochodu - opracowanie programu obliczeniowego.
Wstepny projekt cze$ci mechanicznej portalowego mostu do miejskiego autobusu
37.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni PNy pro) @ 1P 8 15Ki1eg X

elektrycznego.
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Wst jekt dni t d do lekki hod
38.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni StEPNY Projekt przedniego MOstl Naperowego do fekkiego samochodu X X
terenowego.
39.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt skrzyni rozdzielczej do terenowego samochodu ciezarowego. X X
40.]dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt dwusprzegtowej skrzyni biegdw do samochodu ciezarowego. X X
41.1dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni Wstepny projekt dwutarczowego sprzegta do ciggnika rolniczego. X X
Koncepcja i wstepny projekt uktadu napedowego do matego samochodu
42 .1dr inz. Andrzej Wasiewski, prof. uczelni pel ep’ yPp J. o PQ g & X X
dostawczego wspdtpracujgcego z silnikiem spalinowym lub elektrycznym.
43.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt uktadu hamulcowego do samochodu osobowego. X X
44 |dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt naczepy uniwersalnej kurtynowe;j. X X
45.1dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt naczepy samonosne;. X X
46.]dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt przyczepy specjalnej. X X
47.1dr inz. Piotr Fundowicz Wstepny projekt przyczepy uniwersalnej. X X
W jek hani h iez
48 ldr inz. Piotr Fundowicz stepny projekt mechanizmu wywrotu samochodu ciezarowego « «
samowytadowczego.
49.1dr inz. Piotr Fundowicz Analiza poréwnawcza metod rekonstrukcji wypadku z udziatem motocykla. X X
50.]dr inz. Piotr Fundowicz Analiza poréwnawcza metod wymiarowania $ladéw na miejscu wypadku. X X
51.]dr inz. Piotr Fundowicz Optymalizacja rekonstrukcji wypadku polegajgcego na potraceniu pieszego. X X
52.|dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Konwertowanie samochoddw z napedem klasycznym na samochody z napedem y y y y
elektrycznym
53.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Analiza uktadéw bezpieczenstwa czynnego w pojazdach kategorii M3 i N3 X X
54.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Modelowanie zderzenia samochoddw.
55.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Modyfikacja zawieszenia kot w samochodzie osobowym do celéw sportowych. X X X X
56.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Modyfikacja ukladu hamulcowego w samochodzie osobowym do celéw sportowych. X X X
57.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Problematyka kompatybilnosci pojazdéw samochodowych. X X
58.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Analiza zuzycia energii elektrycznej przez autobusy elektryczne w réznych warunkach X X X X
59.]dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Wstepny projekt zaplecza technicznego autobusdéw elektrycznych X X X X X
60.|dr hab. inz. Dariusz Wieckowski, prof. uczelni Analiza systemdw grzania i chtodzenia magazyndw energii w pojazdach z napedem « « « «
elektrycznym.
L . ) Projekt wstepny pneumatycznego zawieszenia samochodu dostawczego o
61.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski i . L X X
dopuszczalnej masie catkowitej DMC=3500 kg.
62 ldr inz. Michat Mariusz Abramowski P.I‘Ojekt uklac.lu jezdnego przyczepy wieloosiowej z przednimi kotami y y
Kierowanymi.
Rozwigzania konstrukcyjne wptywajace na statecznos$¢ pojazdu - projekt
63.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski 0ZWIq .. O. SHUKCY] ‘e plywajace na statecznosc pojazdu - proje X X
uktadu stabilizujacego pojazd/przyczepe
Badanie/projekt poj mper - ni jazdo mper
64.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski adanie/proje tpOJa?du typu campe badg © pO_]a%dOW typu camper pod X X
wzgledem zachowania podczas pokonywania zakretow
Analiza/rekonstrukcja zdarzen drogowych z pomoca nagran z wideorejestratora
65.]1dr inz. Michat Mariusz Abramowski ) J, .. . & y 'p , anag ! X X X X
-wyznaczanie predkosci i przyspieszenia pojzdow
Opracowanie zalozen systemu automatycznego wyznaczania predkosci
66.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski p , Y Y go Wy Pre X X X X
pojazdow.
Badanie wptywu rozdzielczos$ci matrycy $wiattoczulej na wyznaczenia
67.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski pIyw ey L Y X X X X

predkosci pojazdu.
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68.ldr inz. Michat Mariusz Abramowski Qpracowame projektu bezpiecznej przedniej $ciany zabudowy pojazdow «
uzytkowych
69.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski Opracowanie systemu usztywniania nadwozia pojazdu uzytkowego X
20.ldr in. Michat Mariusz Abramowski Bade%me tom ruchu zestawu LHV's (Longer Heavier Vehicles) w roznych « « «
konfiguracjach.
71.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski Budowa systemu identyfikacji odlegto$ci na bazie uktadéw arduino. X X X
Projekt uktadu jezdnego przyczepy wieloosiowej z przednimi kotami
Kierowanymi.
72.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski - zaprojektowa¢ mechanizm zwrotniczy osi kierowanej, X X X
- wykona¢ obliczenia dotyczace geometrii uktadu zwrotniczego,
- wykona¢ symulacje ruchu przyczepy,
Rozwigzania konstrukcyjne wptywajace na statecznos¢ pojazdu.
- oroickt ukl e .
73.|dr inz. Michat Mariusz Abramowski proje t_u adu stabilizujacego pOJaZ_d/przyczepq X X
(mechaniczny/pneumatyczny/hydrauliczny)
-symulacja dzialania uktadu
Analiza/rekonstrukcja zdarzen drogowych z pomocg nagran z
wideorejestratora.
74.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski -wyznaczanie predkosci 1 przyspieszenia X X X X
- wyznaczanie energii pojazdow
-wyznaczanie pozycji pojazdow w przestrzeni
Badanie/projekt pojazdu typu camper.
75.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski -badanie 1 porownanie pojazdow typu camper o konstrukeji alkowa 1 alkowa- X X
reverse pod wzgledem zachowania podczas pokonywania zakrgtow
76.]dr inz. Michat Mariusz Abramowski Opracowanie systemu automatycznego wyznaczania predkosci pojazdow. X X X X
77 ldr inz. Michat Mariusz Abramowski Bgdame vs./piywu‘ rozdz‘lelczosm ma'trycy sw1?t%0cz.uiej na identyfikacje tablicy . y . .
rejestracyjnej pojazdu i wyznaczenia predkosci pojazdu.
28 |dr inz. Michat Mariusz Abramowski Op.raco’wam.e 1 wizualizacja projektu bezpiecznej przedniej sciany zabudowy y y
pojazdow uzytkowych
29 |dr inz. Michat Mariusz Abramowski Badanie systemu 1(?entyﬁka’ql odleglosm czujnikami ultradzwigkowymi 1 y y . .
optycznymi na bazie uktadéw arduino.
80.ldr inz. Michat Mariusz Abramowski Projekt systemu osi skretnych przyczepy pojazdow typu LHV's (Longer y y . «

Heavier Vehicles)
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