Propozycje tematéw prac dyplomowych realizowanych w Zaktadzie Pojazdéw Szynowych IPiMR

rodzaj stopien kierunek
. . Mechanika Pojazddéw i Pojazdéw i Maszyn [Inzynieria Pojazdéw .
Lp Prowadzacy Temat . niestacjonarne . . uwagi
stacjonarne . I Il Maszyn Roboczych Roboczych (dawniej Elektrycznych i
(dawniej zaoczne) L
(dawniej MiBM) MTR) Hybrydowych
. .. Projekt wstepny hakowego mechanizmu samozatadowczego samochodu
1.|dr inz. Jarostaw Kusmierczyk .. X X X X
ciezarowego.
. .. Projekt uktadu sterowania rozdzielaczem proporcjonalnym za pomocg sterownika
2.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk X X X
MyRIO.
3.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk . . .. X X X X
Projekt wstepny bramowego mechanizmu zatadowczego samochodu ciezarowego.
4.1dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt uktadu pomiarowego cisnienia w ukfadzie hydraulicznym. X X X X
. L. Wstepny model i weryfikacja rzeczywistego elektrohydraulicznego
5.]1dr inz. Jarostaw Kusmierczyk . .. , . . X X X
serwomechanizmu potozenia w srodowisku LMS Amesim.
. .. Model rzeczywistego uktadu do sterowania cisnieniem powietrza w zbiorniku w
6.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk , . . X X X
srodowisku LMS Amesim.
L L. Model rzeczywistego uktadu do sterowania predkoscig obrotowsa silnika
7.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk , , , X X X
elektrycznego w srodowisku LMS Amesim.
8.]1dr inz. Jarostaw Kusmierczyk
inz w Rusmierczy Wstepny projekt modelu skrzyni zgarniakowej do stanowiska laboratoryjnego. X X X
9.1dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Wyznaczanie witasciwosci mechanicznych osrodka gruntowego. X X
10.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt wstepny naczepy z ruchomg podtogg typu walking floor.
L L. Wstepy projekt komory z mechanizmem zatadowczym do mycia pojemnikdéw na
11.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk X X X
odpady.
12.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Projekt samochodowego podnosnika nozycowego z napedem hydraulicznym. X X X
13.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Preliminary design of a hookloader equipment. X X X
14.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Temat wtasny X X X X X X
15.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Preliminary design of a hooklift truck equipment. X X X X
16.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Preliminary design of waste container washing equipment. X X X
17.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Preliminary design of car scissor lift. X X X
18.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Preliminary design of a skiploader equipment. X X X X
19.]dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Hydrostatic drive for an off-road truck. X X X
20.|dr inz. Jarostaw Kusmierczyk Preliminary design of a walking floor trailer. X X X
. o Adaptacja konstrukcyjna stanowiska operatora maszyny roboczej / ciggnika
21.]dr inz. Pawet GomolinAski ) . ) X X + X X
rolniczego dla osoby niepetnosprawnej ruchowo.
22.|dr inz. Pawet Gomolinski Projekt stanowiska do prostowania nadwozi/ram samochodowych.
23.]dr inz. Pawet Gomolinski Projekt urzadzenia do kompresji i paczkowania odpadéw surowcowych.
24.|dr inz. Pawet Gomolinski Projekt sktadanego roweru miejskiego z napedem mechanicznym/elektrycznym X X X X X X X
(Design of a foldable city bike with mechanical/electrical drive system).
Projekt mechanizmu zasypowego dla pojazdu zbierajgcego odpad
25.]dr inz. Pawet Gomolinski ' J, ¢ . IZ, U zasypoweg p Jazdu zbierajaceg pady X X X X X X
(Design of a bin-lifter for waste collection truck).
26.|dr inz. Pawet Gomolinski Projekt uktadu napedowego osprzetu zamiatarki ulicznej. X X X X X X
. . Projekt zautomatyzowanego wézka transportowego
27.|dr inz. Pawet Gomolinski ) . . X X X X X X X
(Design of an AGV [automated-guided vehicle]).
28.]dr inz. Pawet Gomolinski X X X X X
Projekt urzadzenia/stanowiska do demontazu pojazdéw wycofanych z eksploatacji.
. A Projekt stanowiska / elektronicznego sterowania stanowiska do ¢wiczen
29.|dr inz. Pawet Gomolinski - . . . X X X X X X
rehabilitacyjnych koriczyn gérnych/dolnych.
. o Projekt maszyny / osprzetu maszyny do specjalistycznych robot
30.|dr inz. Pawet Gomolinski , . X X X X X
ziemnych/rolniczych
(Design of a machinery/equipment for special earthmoving/agricultural work).

Stronalz2




Propozycje tematéw prac dyplomowych realizowanych w Zaktadzie Pojazdéw Szynowych IPiMR

rodzaj stopien kierunek
. . Mechanika Pojazddéw i Pojazdéw i Maszyn [Inzynieria Pojazdéw .
Lp Prowadzacy Temat . niestacjonarne - . uwagi
stacjonarne . Il Maszyn Roboczych Roboczych (dawniej Elektrycznych i
(dawniej zaoczne) L
(dawniej MiBM) MTR) Hybrydowych
. o Projekt napedu osprzetu roboczego zamiatarki ulicznej
31.]dr inz. Pawet Gomolinski . . ) X X X X X
(Design of a drive system for a sweeper vehicle attachments).
32.]dr inz. Pawet Gomolinski Projekt egzoszkieletu rehabilitacyjnego dla koriczyn gérnych/dolnych. X X X X X
Stanowiskowe badania prototypowego hydraulicznego bezwtadnika spiralnego
33.]dr hab. inz. Przemystaw Kubiak, prof. uczelni P yp. & . y 8 P 8 X
(Stand tests of the prototype helical fluid inerter).
34.]dr hab. inz. Przemystaw Kubiak, prof. uczelni Koncepcja uktadu detekcji pojazddéw szynowych
35.]dr hab. inz. Przemystaw Kubiak, prof. uczelni Sterowanie ruchem szynowym na pojedynczym torze.
o _ _ Wptyw wichrowatosci toru kolejowego na bezpieczerstwo ruchu pojazdu szynowego
36.]dr hab. inz. Jan Matej, prof. uczelni . X X X
po torze zakrzywionym.
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