Propozycje tematéw prac dyplomowych realizowanych w Zaktadzie Ciggnikow i Napedoéw Hydraulicznych IPIMR

rodzaj stopien kierunek
L . : Mechanika Pojazdow i M echatronika Inzynieria Pojazdéw :
p Prowadzacy Temat . niestacjonarne Pojazdéw i Maszyn . uwagi
stacjonarne - | Il Maszyn Roboczych . Elektrycznych i
(dawniej zaoczne) S Roboczych (dawniej
(dawniej MiBM) Hybrydowych
MTR)
1.]dr inz. Marcin Jasifski Opracowanie algorytmow pracy bazy danych do przechowywania wynikéw y y Kontynuacja PP
pomiardw.
2.|dr inz. Marcin Jasinski Projekt systemu sterowania drona autonomicznego. X X Kontynuacja PP
3.|dr inz. Marcin Jasinski Projekt systemu parkongowego z wykorzystaniem urzadzen profinetowych. X X Kontynuacja PP
4.|dr inz. Marcin Jasinski Projekt uktadu do odczytu informacji z sieci CAN. X X Kontynuacja PP
5.]dr inz. Marcin Jasinski Optymalizacja zapiséw plikdw sekwencji obrazéw w systemach ADAS. X X Kontynuacja PP
6.[dr inz. Marcin Jasinski Opracowanie algorytmow pracy uktadu zdalnego sterowania bazujacego na y y Kontynuacja PP
platformie Arduino.
7.ldr inz. Marcin Jasinski Projekt detektora przeszkéd dla robota mobilnego. X X Kontynuacja PP
8.|dr inz. Marcin Jasinski Projekt oprogramowania analizujgcego wyniki pomiardéw zarejestrowane na filmach. X X Kontynuacja PP
9.|dr hab. inz. Lech Knap, prof. uczelni Analiza i projekt zaworu upustowego pneumatycznego. X X X Analizy w Ansys/simulink + projekt
10.]|dr hab. inz. Lech Knap, prof. uczelni Analiza i projekt uktadu pneumatycznego napowietrzania wody. X X X Analizy w Ansys/simulink + projekt
11.|dr hab. inz. Lech Knap, prof. uczelni Projekt zrzutki ratowniczej oraz systemu wyrzutu. X X X Analizy w Ansys/simulink + projekt
12.]dr hab. inz. Lech Knap, prof. uczelni Analiza i projekt uktady napedowego do platformy latajgce;. X X X Analizy w Ansys/simulink + projekt
Prace zwigzane z realizacjg projektu NCBiR: DOB-
. . Diagnozowanie stanu technicznego konstrukcji stalowych - identyfikacji wad BIO6/16/44/2014. http://www.mechatronika-
13.]dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni X X X X X . . .
strukturalnych. simr.home.pl/s_lab/img/ulotka_projektowa_MAGN
ETYZM.jpg
Prace zwigzane z realizacjg projektu NCBiR: DOB-
14.]dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Diagnostycznie ukierunkowana analiza potaczen elementéw stalowych. X X X X X B,|O6/16/44/2014' thp://www.mechatronlka-
simr.home.pl/s_lab/img/ulotka_projektowa_MAGN
ETYZM.jpg
15.]dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Projekt magnetycznego skanera 3D. Praca dotyczy projektu i budowy uktadu do
X X X X tréjwyiarowego obrazowania pola magnetycznego
namagnesowanych obiektow.
Wykonanie oraz badania modutu analizujgcego w
czasie rzeczywistym obraz podwozia pojazdu z
16.]|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Zastosowanie uktadu sensorycznego w inspekcji pojazdéw. X X X X X mozliwoscig wykrywania obecnosci anomalii
magnetycznych w pojezdzie, majgcego na celu
identyfikacje zagrozen.
Opracowanie metody diagnostycznej umozliwiajacej
okreslenie wartosci cisnienia w ogumieniu kot
17.]dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Diagnostyczna analiza nacisku i $ladu kot ogumionych. X X X X pojazdu oraz zmierzenie wartosci i rozktadu nacisku
kota na podtoze przy wykorzystaniu
zaprojektowanego urzadzenia.
18.]|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Analiza efektu skali zjawisk magnetycznych. Identyfikacja zjawisk magnetomechanicznych w skali
X X X X X . . L N .
mikro oraz mozliwos¢ ich interpretacji w skali makro.
19.]dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Modelowanie zjawisk magneto-mechanicznych przy zastosowaniu MES. y y y y y Praca zwigzana ze wspotpracy z Politechnika
Koszalinska.
. . Analiza i weryfikacja wptywu procesdw technologicznych na wtasciwos$ci magneto- Praca zwigzana ze wspotpracy z Politechnika
20.|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni . . X X X X X -, . .
mechaniczne stali. Koszalinska oraz Wydziatem Mechatroniki PW.
Prace zwigzane z realizacjg projektu NCBiR: DOB-
21.|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Obrazowanie pola magnetycznego. X X X X B,|06/16/44/2014' h‘Ftp://www.mechatronlka-
simr.home.pl/s_lab/img/ulotka_projektowa MAGN
ETYZM.jpg
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Propozycje tematéw prac dyplomowych realizowanych w Zaktadzie Ciggnikow i Napedoéw Hydraulicznych IPIMR

rodzaj stopien kierunek
L . : Mechanika Pojazdow i M echatronika Inzynieria Pojazdéw :
p Prowadzacy Temat . niestacjonarne Pojazdéw i Maszyn . uwagi
stacjonarne - | Il Maszyn Roboczych . Elektrycznych i
(dawniej zaoczne) S Roboczych (dawniej
(dawniej MiBM) Hybrydowych
MTR)
Analiza istniejgcego modelu naturalnych zmian
ziemskiego pola magnetycznego. Zaplanowanie
eksperymentu weryfikujgcego zmiany
22.|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Analiza i weryfikacja modelu naturalnych zmian ziemskiego pola magnetycznego. X X X X X krotlfookresowe oraz.bud.?wa o.deW|edn|ego tolru
pomiarowego do realizacji zatozonego planu. Préba
dostrojenia abalizowanego modelu do
dtugookresowych badan pasywng metodg
magnetyczng.
. . Wykorzystania funkcji sklejanych i ich optymalizacja w matematycznym opisie Optymallzaqa"pr.ocesu modelowaniai .
23.|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni histerezy. X X X X X parametryzacji histerezy elektromagnetycznej lub
magnetomechanicznej.
Szeroko rozpostarta analiza wystepowania zjawiska
histerezy w naukach technicznych. Klasyfikacja
24.|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Diagnostycznie ukierunkowanie modelowanie histerezy. X X X histerezy ukierunkowana na wykorzytsanie w
diagnostyce. Préba stworzenia modelu pod
konkretne zjawisko i obiekt techniczny.
Zaplanowanie eksperymentu oraz budowa i
optymalizacja toru pomiarowego. Analiza sygnatur
25.|dr hab. inz. Szymon Gontarz, prof. uczelni Analiza sygnatury magnetycznej poruszajgcego sie pojazdu. X X X X X magnetycznych z wykorzytaniem metod
przetwarania sygnatéw. Identyfikacja informacji
zawartej w sygnale pola magnetycznego.
26.]|dr inz. Przemystaw Szulim Projekt i implementacja algorytmu autonomicznej pracy kosiarki. X X
27.|dr inz. Przemystaw Szulim Projekt i implementacja algorytmu autonomicznego parkowania pojazdu.
28.|dr inz. Przemystaw Szulim Projekt i implementacja algorytmu $ledzenia i omijania przeszkdd dla robota y y y
mobilnego.
29. |drinz. Przemystaw Szulim Analiza i testy moozliwosci wykorzystania detektora drogi w nawigowaniu robota y y y y
mobilnego.
30. |drinz. Przemystaw Szulim Wykorzystanie kamery RGBD w detekcji przekszod. X X X
31. |drinz. Przemystaw Szulim Projekt i implemetacja detektora pieszych jako asystenta kierowcy. X X X
32. |drinz. Przemystaw Szulim System do oceny stanu zawieszenia pojazdu. X X X
33. |drinz. Przemystaw Szulim Projekt i budowa urzadzenia do rejestracji parametréw motoru wycyznowego. X X X
34. |drinz. Przemystaw Szulim Wykorzystanie technologii loT w zdalnej diagnostyce i lokalizacji pojazdu. X X X
35. |drinz. Przemystaw Szulim Projekt i implemetacja algorytmu sledzenia i podazania za znacznikiem dla robota « « « «
mobilnego.
36. |drinz. Przemystaw Szulim Projekt i implementacja systemu zarzgdzania baterig pojazdu elektrycznego. X
37. |drinz. Przemystaw Szulim Opracowanie i analiza algorytmu kontroli poslizgu két w pojezdzie elektrycznym. X

Strona 2z 2




