Prof. dr hab. inz. Jan Szlagowski
Stopier/ tytut naukowy, imig i nazwisko osoby
odpowiedzialnej za prowadzenie przedmiotu
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REGULAMIN ZAJEC

AUTOMATYZACJA MASZYN ROBOCZYCH
(nazwa przedmiotu)

w roku akademickim: 2016/2017
Kierunek: Mechanika i Budowa Maszyn

Studia stacjonarne I stopnia

FORMA I WYMIAR PROWADZONYCH ZAJ EC :

Forma prowadzonych zajeé
Wymiar godzinowy:

w ramach danego przedmiotu ( w przypadku kiedy dana forma prowadzenia zajg¢ nie jest
realizowana w ramach przedmiotu, nalezy postawi¢ kreskg ,,-,,)

Wyktad 30

¢wiczenia audytoryjne -

¢wiczenia laboratoryjne -

¢wiczenia projektowe -

zajecia komputerowe -

Seminarium -
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Lektorat -

OPIS WYMAGAN DOT. UCZESTNICZENIA STUDENTOW W PROWADZONYCH
ZAJECIACH (w podziale na formy prowadzonych zajeé):
Poniewaz forma prowadzonych zaje¢ jest wyklad, wigc zgodnie z §5 p. 21 Regulaminu
studiow w PW, obecnos¢ studenta na wyktadach nie jest obowiazkowa.

OPIS ZASAD USPRAWIEDLIWIANIA PRZEZ STUDENTOW SWOJEJ
NIEOBECNOSCI NA ZAJECIACH:
Zgodnie z §5 p. 21 Regulaminu studiow w PW — nie dotyczy

SZCZEGOLOWY OPIS METOD BIEZACEJ KONTROLI OSIAGANIA PRZEZ
STUDENTOW EFEKTOW KSZTALCENIA:
Poniewaz forma prowadzonych zaje¢ jest wyklad (przedmiot Z2, dla ktorego nie jest
przewidywany egzamin), stad kontrola osiagania przez studentow efektow ksztalcenia sa dwa
kolokwia w trakcie trwania semestru (10 tygodni po 3 godziny).
Przedmiot sktada si¢ wytacznie z wyktadu (30h) dla studiéw stacjonarnych I stopnia.
Czegs¢ pierwsza kolokwium 1 jest sprawdzianem zdobytej przez studentow wiedzy
teoretycznej na temat kolejnych etapéw metodyki automatyzacji pracy maszyn roboczych.
Obejmuje to zakres:
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Tworzenia modeli funkcjonalnych wybranych maszyn (koparki, tadowarki, zgarniarki,
suwnice, zurawie, wozki widtowe, ciagniki rolnicze, walce drogowe, itp.)

Metody tworzenia modeli dynamicznych tych maszyn, dobdr toréw pomiarowych i
wystepujacych systemoéw mechatronicznych.

Cze$¢ druga kolokwium obejmuje zagadnienia omawiane w drugiej potowie wyktadu. Sa to:
Metody budowy systemoéw monitorowania maszyn roboczych i wystgpujace aktualnie
rozwigzania automatyzujace prac¢ maszyn roboczych. Na zakonczenie wyktadu omawiane sa
tendencje rozwojowe 1 wystgpujace nowe rozwigzania innowacyjne, np. napedy hybrydowe.
Kolokwia sa sprawdzianem zdobytej przez studentow: wiedzy (W), tzn. czy poznali metodyke
automatyzacji pracy maszyn roboczych, umiejetnosci (U): tj. umiejetnos¢ formutowania i
stosowania wymagan obliczeniowych i1 projektowych dla elementéw mechatronicznych
stosowanych w maszynach roboczych.

UWAGA: w przypadku kiedy przedmiot jest realizowany w ramach kilku form zaje¢ nalezy poda¢ informacje dla
kazdej z tych form:

TRYB 1 TERMINARZ ZALICZANIA ZAJEC, W TYM: SPOSOB I TRYB
OGLASZANIA WYNIKOW OCENY SPRAWOZDAN, EGZAMINOW, KOLOKWIOW,
PROJEKTOW I INNYCH FORM ZALICZANIA ORAZ ZASADY POPRAWIANIA
WYNIKOW TEJ OCENY

Poniewaz forma prowadzonych zaje¢ jest wyklad, stad kontrola osiagania przez studentow
efektow ksztalcenia sa dwa kolokwia zgodnie z regulaminem studiow w PW dla przedmiotow Z2.
Bezposrednio po sprawdzeniu prac z  kolokwium studenci otrzymuja wyniki w wersji
elektronicznej na dwa adresy e-mailowe, ktore podaja prowadzacemu na pierwszych zajgciach 1
do ktorych dostgp ma kazdy student VII semestru kierunku studiéw MiBM specjalno$ci MRC, na
ktérym prowadzony jest wyktad. Na ostatnich zajgciach (1 godzina organizowany jest termin
poprawkowy obydwu kolokwiow).

INFORMACJE NT. MOZLIWOSC KORZYSTANIA PRZEZ STUDENTOW

Z MATERIALOW POMOCNICZYCH PODCZAS SPRAWDZIANOW:
Kolokwia sa samodzielng praca studenta i regulamin przedmiotu nie przewiduje mozliwosci
korzystania przez studentéw z materialow pomocniczych. Przed kolokwium studenci sa
informowani o treSci §6 p.6 Regulaminu studiow w PW ,,Jezeli podczas realizacji procedury
zaliczenia zaj¢¢ prowadzacy zaliczenie stwierdzi niesamodzielno$¢ pracy studenta Iub
korzystanie przez niego z niedozwolonych materiatow, student traci prawo zaliczenia tych
zaje¢ w danym etapie studiowania”.

SZCZEGOLOWE INFORMACJE NT. WARUNKOW ZALICZENIA PRZEDMIOTU
(OPIS METODY OCENY PODSUMOWUJACEJ):
Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest uzyskanie pozytywnego wyniku jako $redniej z dwoch
kolokwiow. Obliczana jest ona (ocena koncowa - OK) w nastgpujacy sposob:
OK = (KOL I+ KOL II)/ 2
Ocena z Uktadow Napedowych Maszyn Roboczych obliczana jest nastgpujaco:
4,75<W<50W=5,0

4,25 <W <4,74 W=45
3,75=W <424 W=4,0
325<W<3,74 W=35
2,75 <W <324 W=3,0

W <274 W=20



UWAGA: w przypadku, kiedy przedmiot jest realizowany w ramach kilku form zajg¢ nalezy poda¢ warunki zaliczania
kazdej z tych form oraz zasady ustalania oceny lacznej z przedmiotu:

8) DODATKOWE INFORMACJE:
Do konca etapu studiowania student ma prawo wgladu do swoich ocenionych prac
egzaminacyjnej w terminach wskazanych przez prowadzacego zajecia (§6 p.5 Regulaminu
studiow w PW).
Na pierwszych zajeciach studenci otrzymuja od prowadzacego przedmiot wykaz literatury, z
ktérego moga poszerza¢ wiedze dotyczaca wykladanych zagadnien.
Studenci otrzymuja od prowadzacego przedmiot po kazdych zajeciach konspekt wyktadu w
formie elektronicznej na dwa adresy e-mailowe, ktore podaja prowadzacemu na pierwszych
zajeciach 1 do ktorych dostgp ma kazdy student VII semestru kierunku studiow MiBM
specjalnosci MRC, na ktorym prowadzony jest wyklad.



