Rozktad zaje¢

Wydziat SiMR

rok akad. 2027/2028

rok st. Il Semestr: 3 (zimowy)

studia stacjonarne

2.1 Inzynieria Mechaniczna

2.2 Inzynieria Mechaniczna

2.1 Mechatronika Pojazdéw i Maszyn

2.2 Mechatronika Pojazdow i Maszyn

2.1 Inzynieria Pojazdow

2.2 Inzynieria Pojazdow

Roboczych Roboczych Elektrycznych i Hybrydowych Elektrycznych i Hybrydowych
8: 1 5 = 900 Lab.EiE Lab. technologii Wprowadzenie do systemow Jab Wpr.do syst.mikrop Wprowadzenie do systemow mey;;adzenie do Systelméw Lab.wpr.do mechatr. Wproyvudzenie flo systemow Lab.EiE
1 p-s. 1 ps- sala2.9 mlkmpmcesorowych 1 ps sala 1.3 mlkmprocesorowych miKroprocesorowych I ps. sala1.2/43 mlkroprocesorowych 11 p.s.
9:15 - 10:00 sala 006 Ips-sala2.12 (WYK) : Ips-sala2.12 (WYK) Ips-sala2.12 (WYK) Ips-sala2.12 (WYK) 5006
10:15 - 11:00 Elektrotechnika i elektronika || Modelowzgili i pfog{,‘a/mowanie Elektrotechnika i elektronika sala Modelowapie i programowanie | | Elektrotechnika i elektronika sala Lab. EiE, Il ps. Elektrotechnika i elektronika sala Elektrotechnika i elektronika Elektrotechnika i elektronika sala lab Wpr.do syst.mikrop
11:15 -12:00| 3 VYK Tps. O 34 (WYK) Ips. cbiekiows () 3.4 (WYK) Ips. ala 006 34 (WYK) Ips. sala3.4 (WYK) Ips. 34 (WYK) Ips. I ps. sola 1.3
X
12:15 - 13: ) . . o i
5 5 3:00 PAITM (WYK) Wprowadzenie do mechatroniki Wprowadzenie do mechatroniki lab Wpr.do syst.mikrop Wprowadzenie do mechatroniki Lﬁb'E:E ‘Wprowadzenie do mechatroniki
< 13:15 - 14:00 sala2.19 (W) Ips -sala2.12 (W) Ips - sala2.12 11 ps. sala 1.3 (W) I'ps - sala 2.12 Salap(')’d() (W) Ips-sala2.12
ﬁ - - .
[=]
L 0 -15: . ! ab.Ei
E 14:15 - 15:00 Lab. technologii Modelg\évi:nklti\l:eroglrlamsowanle L‘I‘b-E‘E Wyt.mat. Lab. EiE, 11 p.s. lab Wpr.do syst.mikrop | Proj. TMiPA .
2 15:15 - 16:00 Ips  sala24 sala 4.10¢ P sal:l()(l)() sala 1.10 sala 006 Il ps. sala 1.3 sala 3.14 (zajecia od 02.11.20261.)
16:15 - 17:00
17:15 - 18:00 Wychowanie fizyce
18 15 19 00 godz. 15.30 - 17.00
19:15 - 20:00
L . R . 2.1 Mechatronika Pojazdow i Maszyn | 2.2 Mechatronika Pojazdow i Maszyn 2.1 Inzynieria Pojazdow 2.2 Inzynieria Pojazdéw
2.1 Inzynieria Mechaniczna 2.2 Inzynieria Mechaniczna . .
Roboczych Roboczych Elektrycznych i Hybrydowych Elektrycznych i Hybrydowych
8:15 -9:00 Mech.og.IT Wyt.mat. Projekt TMiPA
sala 0.3 sala 3.7 sala 3.8 (zajeciaod) 03.11.2026r.
9:15 - 10:00 )
10:15 - 11:00
Mechanika ptynow (WYK) Lab.wpr.do mechatr .
11:15 -12:00 sala 2.19 Ups. salal2 / 13
12:15 - 13:00
X Jezyk obcy
sale 2.19,3.6,3.14,3.8
W 13:15-14:00
o
E 14:15 - 15:00
Wyt.mat.
sala3.11
15:15 - 16:00
16:15 - 17:00
17:15 - 18:00
18:15 - 19:00
19:15 - 20:00
Oyt . oot . 2.1 Mechatronika Pojazdéw i Maszyn | 2.2 Mechatronika Pojazdéw i Maszyn 2.1 Inzynieria Pojazdow 2.2 Inzynieria Pojazdow
2.1 Inzynieria Mechaniczna 2.2 Inzynieria Mechaniczna . .
Roboczych Roboczych Elektrycznych i Hybrydowych Elektrycznych i Hybrydowych
o .0 - ) Lab. Jonika i fotowoltaika
8:15 -9:00 Lab. Jonika | fotowoltaika Wydzial Mechatroniki
ZMG (lab) I p.s. sala4.3 1 ps - s. 331 (zajecia od I ps-s.331 (zajecia od
13.11.20261.) od godz. 7.45 16.12.2026r.) od 7.45
9:15 -10:00
10:15 - 11:00 Lo )
ZMG (lab) I pss. sala4.3 ZMG Ips. salad3 Jonika i fotowoltaika (W) Jonika i fotowoltaika (w)
11:15 - 12:00 Mech.pt. sala 0.3 11 p.s sala 03 p.s
. = - Sala 3.11
12:15 -13:00 Metrol. sala 3.7
< PAITM Mech.og.I ZMG 1 ps. sala4.3
(=) sala 3.14 Mech.pt. sala 3.8 )
S 13:15 - 14:00 Sal 31
14:15 - 15:00 Modelowanie i Prograzmowanie Metrol. sala 3.7 Jonika i fotowoltaika (w Jonika i fotowoltaika (w)
S (la . sala (W)
ZMG (lab) Ips. sala4.3 Obiektowe Il p.s. ZMG Il p.s. sala 4.3 ala 3.7 1p.s sala3.71p.s
15:15 -16:00 sala 4. SMlcc];_pl{_l sala3.7Ip.s S . .
- - ala 3.
Mech.pt.
16:15 - 17:00 Sala3.11
17:15 - 18:00
18:15 - 19:00

19:15 - 20:00




Rozkiad zaje¢ = Wydziat SIMR

rok akad. 2026/2027

rok st. I Semestr: 3 (zimowy)

studia stacjonarne

2.1 Inzynieria Mechaniczna

2.2 Inzynieria Mechaniczna

2.1 Mechatronika Pojazdéw i Maszyn

Roboczych

2.2 Mechatronika Pojazdow i Maszyn

Roboczych

2.1 Inzynieria Pojazdow
Elektrycznych i Hybrydowych

2.2 Inzynieria Pojazdow
Elektrycznych i Hybrydowych

8:15-9:00

Mech.og.II

9:15-10:00

sala 2.1

Teoria Maszyn i Podstawy Automatyki( WYK) sala 2.12

10:15 - 11:00

11:15 - 12:00

Jezyk obcy
sale 2.1,3.3,3.6,3.14

12:15 - 13:00

13:15 - 14:00

Mechanika ogélna II
sala 2.5

14:15 - 15:00

CZWARTEK

15:15 - 16:00

Proj. TMiPA

sala 2.4B (zajecia od 05.11.20261.)

Mech.og.Il
sala 2.1

Wyt.mat.
sala 3.7

16:15 - 17:00

17:15 - 18:00

18:15 -19:00

19:15 - 20:00

2.1 Inzynieria Mechaniczna

2.2 Inzynieria Mechaniczna

2.1 Mechatronika Pojazdow i Maszyn

Roboczych

2.2 Mechatronika Pojazdow i Maszyn

Roboczych

8:15-9:00

9:15 -10:00

PAITM
sala 0.3

Metrol. sala 3.6

Lab.wpr.do mechatr.

Metrol. sala 2.4

I p.s.
salal2 /4.3

2.1 Inzynieria Pojazdow
Elektrycznych i Hybrydowych

2.2 Inzynieria Pojazdéw
Elektrycznych i Hybrydowych

Wyt.mat.
sala3.3

Mech.og.Il
sala3.8

10:15 - 11:00

Metrologia i zamiennos¢, sala 2.5

11:15 - 12:00

12:15 -13:00

Wytrzymalos¢ materiatow
sala 2.5

13:15 - 14:00

14:15 - 15:00

PIATEK

Mech.og.II
sala 0.3

Wyt.mat.
sala3.14

Lab.wpr.do mechatr.

Il p.s.
salal.2 /4.3

Projekt TMiPA
sala 3.11 (zajecia od ) 06.11.2026T.

Metrol. sala 3.8

Metrol.i zam. sala 2.19

15:15 - 16:00

16:15 -17:00

17:15 - 18:00

18:15 -19:00

19:15 - 20:00

Uwagi:

| p.s - pierwsza potowa semestru
Il p.s - druga potowa semestru




