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Mechatronika Pojazdow

Lp. | Sem. | Nazwa przedmiotu Prowadzacy

1 6 Mechatronika pojazdow (2W, 1L) dr inz. Marcin Jasinski

2 6 Uklady napedowe pojazdow (2W, 1L) dr inz. Andrzej Wasiewski,
prof. uczelni

3 6 Pokladowa diagnostyka pojazdow (2W, 1L) dr inz. Marcin Wojs

4 7 Pojazdy autonomiczne (2W) dr inz. Przemystaw Szulim

5 7 Systemy informatyczne pojazdow (1W, 1L) dr inz. Krzysztof
Szczurowski

6 7 Akustyka Pojazdow (1W, 1L) dr inz. Marcin Jasinski




Mechatronika pojazdow
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Nowoczesne uktady napedowe

PATENTED EQUVEX™
PARALLEL GEAR DESIGN
RING GEAR RIGHT AXLE
POWER INPUT

pakiet tarczek

Haldex V181
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otwarcia sprzegta N373 SP70 11 cztery kota J492



Diagnostyka warsztatowa




Autonomiczne pojazdy
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Systemy informacyjne pojazdow

SRS, ABS + EBD, ASR, ESP, ABC, Radar, ...



Akustyka pojazdow
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Mechatronika Pojazdow

Semestr 6
Praca Przejsciowa

Semestr 7
Praca Dyplomowa
(organizacja semestru 10 tygodni)



Tematyka realizowanych prac przejsciowych i inzynierskich
Zzwigzana z prowadzonymi badaniami:

» Odczyt i zabezpieczanie elektronicznych danych zapisanych w licznikach
pojazdow

» Zrobotyzowane stanowisko do wyznaczania kluczowych parametréw interfejsow
czlowiek-maszyna wykorzystujacych technologi¢ eyetrackingu

» Analiza zjawisk magnetomechanicznych przy udziale drgan Srednio szybko
zmiennych

» Systemy sterowania maszynami i pojazdami

» Diagnostyka wibroakustyczna

» Analiza szybkoSci reakcji kierowcy na zagrozenia drogowe
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